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Verlust der Sachméngelhaftung und Sachschaden
VORSICHT Veranderungen am Tiirantrieb fiihren zum Verlust der Sachmangelhaftung und Ersatzanspriichen und die korrekte Funktion des Tiirantriebs wird nicht
mehr gewahrleistet. Fiihren Sie keine Veranderungen am Tirantrieb (Motor, Steuerung, Netzteil) durch.

Loss of liability for defects and damage to property
CAUTION Changes to the door drive lead to the loss of liability for defects and compensation rights, and the correct function of the door drive is no longer
guaranteed. Do not make any changes to the door drive (motor, controller, power supply).

Annulation de la garantie pour vices cachés et dommages matériels

PRUDENCE Toute modification de la commande de porte annule la garantie pour vices cachés et les droits a réparation et ne garantit
plus le fonctionnement correct de la commande de porte. N'apportez aucune modification & la commande de porte

(moteur, commande, bloc d'alimentation).

. Pérdida de la exclusion de todas las garantias por defectos y dafios materiales
PRECAUCION Cualquier cambio en el accionamiento de puerta supone la pérdida de la exclusion de todas las garantias por defectos;ademas ya no queda
garantizado su correcto funcionamiento. Mo haga cambio alguno en el accionamiento de puerta (motor, mando, fuente de alimentacién).

Perdita della garanzia per vizi della cosa e risarcimento danni

CAUTELA Modifiche eseguite sull'azionamento porte determinano la perdita della garanzia per vizi della cosa e dei diritti di risarcimento danni. Il corretto
funzionamento dell'azionamento porte non & piti garantito. Non eseguire nessuna modifica sull'azionamento porte (motore, dispositivo di comando,

alimentatore).

Perda da garantia por defeitos e danos materiais

CUIDADO Modificagdes no acionamento da porta resultam na perda da garantia por defeitos e na perda do direito a reclamag&o de substituigao, deixando de ser
possivel garantir o correto funcionamento do acionamento da porta. N&o efetue quaisquer alteragdes no acionamento da porta (motor, controle, fonte

de alimentag&o).

" . Malzeme hatasi sorumlulugunun ortadan kalkmasi ve maddi hasar

ONEMLl Kapi tahrik sisteminde yapilan degisiklikler Ureticinin malzeme hatasi sorumlulugunun ve tazminat talep etme hakkinin ortadan kalkmasina yol agar ve
DIKKAT kapi tahrik sisteminin dogru fonksiyonu artik saglanmis degildir. Kapi tahrik sisteminde (motor, kontrol sistemi, gli¢ kaynagi) herhangi bir degisiklik
yapmayiniz.

MoTeps rapaHTUK 1 MaTepuanbHbIi yiepo
OCTOPOXHO | Waverenus Ha npvsoae ABepu BeayT K NOTepe rapaHTyvy 1 npasa Tpe6oBaTb rapaHTUitHble YTy, NpaBunbHOCTb (yHKLMOHNPOBAHMS ABEPHOTO
npuBofja bombLue He rapaHTMpyeTcsi. He npousBoauTe HuKakux U3MeHeHWiA Ha IBEPHOM Npu1BOAE (fBUraTenb, 6110k ynpaBnerns, 6rok nutaHms).
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Recycling und Entsorgung
Fir ein umweltvertragliches Recycling und die Entsorgung lhres Altgeréts wenden Sie sich an einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb fiir
Elektronikschrott bzw. entsorgen Sie das Gerét entsprechend der jeweiligen Vorschriften in lhrem Land.

Recycling and disposal
For ecologically sustainable recycling and disposal of your old device, contact a certificated disposal service for electronic scrap or dispose
of the device in accordance with the regulations in your country.

Recyclage et élimination
Adressez-vous a une entreprise certifiée dans la mise au rebut de déchets électroniques pour un recyclage et une mise au rebut de votre
appareil dans le respect de I'environnement et de la Iégislation de votre pays.

Reciclaje y eliminacion
Para el reciclaje y la eliminacion respetuosa con el medio ambiente de su antiguo aparato, dirijase a una empresa certificada de eliminacion
de residuos de aparatos electrénicos o deseche el aparato de acuerdo a las normativas vigentes en su pais.

Riciclaggio e smaltimento
Per un riciclaggio rispettoso dell'ambiente e per lo smaltimento delle vecchie apparecchiature rivolgersi a un'azienda certificata nel settore
dei materiali elettronici e smaltire i dispositivi in conformita delle norme vigenti nel proprio paese.

Reciclagem e eliminagéo
Para uma reciclagem ecolégica e eliminagao de seus aparelhos antigos, consulte um centro de eliminagéo de sucata eletronica certificado
ou elimine o aparelho em conformidade com as normas vigentes no seu pais.

Geri dontigiim ve tasfiye
Eski cihazinizin gevreyle uyumlu sekilde geri dénistiriiimesi ve tasfiyesi igin, sertifikali bir elektronik hurdasi tasfiye isletmesine basvurun
veya cihazi, Ulkenizdeki yonetmeliklere uygun sekilde tasfiye edin.

Mepepabotka 1 yTunusauus

Yto6bl 0becneumTs skonoruyecki besonacHyio nepepaboTky v yTunmsaLmio ctaporo 060pyaoBaHus, 06paTUTech B CEPTUGMLMPOBAHHYIO
OpraH13aLmio Mo YTUNN3aLmMK 3NeKTPOHHOrO 060pyA0BaHUS UM YTUNM3UPYATE 060PYAOBaHME B COOTBETCTBUN C JENCTBYIOLLMMM B CTPAHE
HOpMamy.

mIcRIAE B
LN IH BT IR IO AR B, AR AR AR BOE IR 2R — KA B TR B A A 7]




Das Steuergerat darf nur im Innenbereich verwendet werden. Endanwendungsspezifische Anforderungen miissen beachtet werden.
Umfeld NFPA Industrie: Das Steuergerét erfiillt die Anforderungen an eine Brandschutzumhtillung nur bei Montage auBerhalb eines Schaltschrankes

HINWEIS nur in waagerechter Einbaulage
Umfeld NFPA Aufzug: Einbau muss in einem Brandschutzgehéuse erfolgen
The controller must only be used in indoors. You have to follow the application-specific requirements.
NOTE NFPA industrial environment: The controller fulfills the requirements for insulation against fire only if it is installed outside of a control cabinet, only when
installed horizontally.
NFPA elevator environment: Installation must be in an enclosure with insulation against fire
L'automate peut étre utilisé uniquement en intérieur. Les exigences spécifiques & I'application finale doivent étre respectées.
REMARQUE Environnement NFPA Industrie : I'automate respecte les exigences d'un boitier coupe-feu uniquement avec le couvercle fermé et, lors du montage hors
d’'une armoire électrique, uniqguement en position verticale
Environnement NFPA Ascenseur : le montage doit s’effectuer dans un boitier coupe-feu
La unidad de control puede utilizarse Unicamente en interiores. Deben tenerse en cuenta las exigencias especificas de la aplicacion final.
NOTA Entorno industrial NFPA: la unidad de control cumple las exigencias de un revestimiento de proteccion contra incendios solamente si va montada fuera
del armario de distribucién y Unicamente en posicion horizontal
Entorno ascensor NFPA: debe montarse en una carcasa de proteccion contra incendios
La centralina puo essere utilizzata solo in ambienti chiusi. Tenere presente i requisiti specifici delle applicazioni finali.
NOTA Ambiente NFPA industria: la centralina soddisfa i requisiti di protezione antincendio solo con il coperchio chiuso e con il montaggio fuori da un quadro
elettrico solo in posizione di montaggio orizzontale
Ambiente NFPA ascensori: & necessario il montaggio in un alloggiamento antincendio
0 aparelho de comando s6 pode ser utilizado no interior. Os requisitos especificos da utilizagao final tém de ser respeitados.
INDICAG A0 Ambito inddstria NFPA: O aparelho de comando cumpre os requisitos para um invélucro de proteg&o contra incéndio apenas com montagem fora de
um armario de distribuigdo, apenas em posigdo de montagem horizontal
Ambito elevador NFPA: A montagem deve ser feita numa caixa de protegéo contra incéndio
Kontrol tinitesi sadece i alanda kullaniimalidir. Nihai uygulamaya 6zel gereklilikler dikkate alinmalidir.
NOT NFPA endistri ortami: Kontrol iinitesi, yangin koruma kaplamasinin gerekliliklerini sadece kapak kapaliyken ve kontrol panosunun disindaki yatay
montaj konumuna takilmasi durumunda karsilar
NFPA asansdr ortami: Montaj, yangin koruma muhafazasinda gergeklesmelidir
Vcronb3oBaHue npubopa ynpaeneHusi [OMyckaeTes TOMbKO B 3aKpbITbIX MoMeLLeHnsx. Heobxoanmo yuuTbiBaTh TpeGoBaHs KOHEYHOTO
1CMONb30BaHMS.
YKA3AHUE lMpou3soacTeeHHas cpeaa cornacHo ctanaapty NFPA: npubop ynpaenerus cooteTcTayeT TpeboBaH!sM, NpeabsBRsSieMbIM K IPOTUBOMOKAPHBIM
Koprycam TOMbKO Mpy YCTaHOBKe BHe LUKadhoB yNpaBNEHNS, NP1 ropU30HTaNbHOM MOHTaXHOM MONOXEHUN.
Cpena nudtos cornacko ctargapty NFPA: ycTaHoBka gomyckaeTcs Tonbko B NPOTMBONOXAPHbIX Kopmycax.
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Montieren Sie alle dazugehdrigen Komponenten (siehe Systemiibersicht) bevor Sie das Steuergerat in Betrieb
nehmen. Die Betriebsanleitungen mit ausflihrlicher Montageanleitung finden Sie auch im Internet
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/50249479/133300).

Install all associated components (see System overview) before commissioning the controller. The operating
instructions, which feature detailed installation instructions, can also be found online at
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300).

Installer tous les constituants nécessaires (voir vue d’ensemble) avant de mettre le bloc logique en service. Vous
trouverez les instructions de service completes sur Internet
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300).

Monte todos los componentes asociados (ver Sinopsis del sistema) antes de poner en marcha la unidad de mando.
Las instrucciones de servicio, que incluyen detalladas instrucciones de montaje, estan también disponibles en
Internet (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300).

Montare tutti i componenti appartenenti (vedi Panoramica del sistema) prima di mettere in servizio il dispositivo di
comando. Le istruzioni operative con informazioni di montaggio dettagliate si trovano anche in Internet
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300).

Monte todos os respectivos componentes (ver visao geral do sistema) antes de colocar o aparelho de comando em
funcionamento. Vocé pode consultar os manuais de instrucdes com instrugdes de montagem detalhadas na internet
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300).

Kontrol cihazini isletmeye almadan dnce kontrol cihazina ait olan tim bilesenleri (bkz. sisteme genel bakis) monte
edin. Ayrintil montaj talimatlarini igeren isletme kilavuzlarini internette de bulabilirsiniz
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/50249479/133300.

CMOHTMpYIiTe BCe COOTBETCTBYHOLLME KOMMOHEHTBI (CM. 0630p CUCTEMBI), NPEXIE YeM BBECTU B SKCTIyaTaLmio
YCTPOIACTBO YNpaBneHus. PykoBOACTBA MO SKCMyaTaLuy ¢ nogpo6HLIMU MHCTPYKLMSIMU MO MOHTaXY CM. B
WHtepHere (http://support.automation.siemens.com/WW /view/en/50249479/133300).
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GEFAHR

Verletzungsgefahr durch geféhrliche elektrische Spannungen

* Bei gedffnetem Gehausedeckel darf am Steuergerat nur Sicherheitskleinspannung (Spannungen kleiner 42 V) anliegen.

* Verwenden Sie die vorgesehene Schutzkappe am Relay- bzw. CAN-Modul und stellen Sie vor der Inbetriebnahme des Steuergeréts sicher,dass diese
angebracht und fest verschraubt ist.

* Angeschlossene Leitungen missen fiir die verwendete Spannung geeignet sein und eine entsprechende Isolierung (doppelte oder verstarkte Isolierung)
aufweisen. Empfohlen werden Leitungen mit einem AuRlendurchmesser von 6 bis 7 mm.

* Bauelemente der Steuerung und Anschlusskabel, wie der Motorstecker und dessen Leitungen dtirfen nur mit der zusétzlichen (bzw. verstarkten)
Isolierung der spannungsfiihrenden Leitungen in Beriihrung kommen.

* Es diirfen keine Spannungen unterschiedlicher Netze (z. B. 24 V und 230 V) an das Relaismodul angeschlossen werden.

DANGER

Risk of injury from dangerous electrical voltages
When the housing cover is opened, only a safety extra-low voltage of less than 42 \/ may be present.
Use the protective cover provided on the relay and/or CAN module and ensure that it is attached and firmly screwed in place prior to commissioning of the
controller.
The cables connected must be suitable for the voltage used and have appropriate (double or reinforced) insulation. Cables with an external diameter of 6
to 7. mm are recommended.
Components of the controller and connecting cable, such as the motor connector and its wires, may only come in contact with the additional (or
reinforced) insulation of the current-carrying wires.
Networks with different voltages (e.g. 24 V and 230 V) must not be connected to the relay module.

JAN

Risque de blessure di a des tensions électriques dangereuses
Lorsque le couvercle du boitier est ouvert, seule une tres faible tension de sécurité (inférieure a 42 V) doit étre présente au niveau du bloc logique.
Utilisez le couvercle de protection prévu au niveau du module a relais ou du module CAN et assurez-vous qu'il est présent et bien vissé avant de
procéder a la mise en service de I'appareil de commande.
Les cables raccordés doivent étre adaptés a la tension utilisée et comporter une isolation suffisante (isolation double ou renforcée). Il est recommandé

DANGER d'utiliser des cébles d'un diamétre extérieur de 6 8 7 mm.
* Les constituants de la commande et les cables de raccordement, de méme que le connecteur moteur et ses cébles ne doivent ne doivent étre en contact
qu'avec l'isolation supplémentaire (ou renforcée) des cables sous tension.
* |l estinterdit de raccorder des tensions de différents réseaux au module relais (par exemple 24 V et 230 V).
Peligro de lesiones debido a tensiones eléctricas peligrosas
* Estando abierta su tapa, en la unidad de mando solo deberan estar aplicadas muy bajas tensiones de seguridad (inferiores a 42 V).
* Use la cubierta de proteccion prevista en el médulo CAN o de relé y, antes de la puesta en marcha de la unidad de mando, asegurese de que la cubierta
esta montada y bien atornillada.
* Los cables conectados deberan ser aptos para la tensién usada y tener un aislamiento (doble o reforzado) acorde con ella. Se recomiendan cables con
PELIGRO un didmetro externo de 6 a 7. mm.
* Los componentes del mando y los cables de conexion preconectorizados, como el conector al motor o sus cables, solo deberan entrar en contacto con el
aislamiento adicional (o reforzado) de los cables energizados.
* Elmddulo de relés no debera conectarse simultdneamente a redes de alimentacién diferentes (p. ej. 24 V'y 230 V).
Pericolo di lesioni a causa di tensioni elettriche pericolose
* Con il coperchio dell'involucro aperto deve essere presente sul dispositivo di comando solo una bassissima tensione di sicurezza (tensioni piu basse di
42V).
* Utilizzare la calotta di protezione prevista sul modulo a relé o sul modulo CAN ed assicurarsi prima della messa in servizio del dispositivo di comando che
questa sia applicata e saldamente avvitata.
PERICOLO * | cavi collegati devono essere adatti alle tensioni utilizzate ed essere provvisti di un isolamento idoneo (isolamento doppio o rafforzato). Si consigliano
cavi con un diametro esterno da 6 a 7. mm.
* Gli elementi costruttivi del dispositivo di comando e del cavo di collegamento, come il connettore del motore e i suoi cavi, possono entrare in contatto solo
con l'isolamento aggiuntivo (rafforzato) dei cavi sotto tensione.
* Non ¢ consentito collegare il modulo relé a tensioni di reti diverse (ad es. 24 V e 230 V).
Perigo de ferimentos devido a tensdes elétricas perigosas
+ Com a tampa da caixa aberta, é possivel verificar apenas uma baixa tensdo de seguranca (tensdes inferiores a 42 V) no aparelho de comando.
* Utilize a cobertura de protegéo prevista no médulo CAN ou de relé e, antes da colocagéo em funcionamento do aparelho de comando, certifique-se de
que esta foi colocada e esta bem parafusada.
* Os cabos ligados devem ser adequados a tens&o utilizada e apresentar um isolamento adequado (isolamento duplo ou reforgado). Sdo
PERIGO recomendados cabos com um diédmetro exterior de 6 a 7 mm.
+ Componentes do comando e do cabo de ligagdo, como o conector do motor e respectivos cabos, podem entrar em contato apenas com o isolamento
adicional (ou reforgado) dos cabos condutores de tenséo.
+ Nao podem ser conectadas tensdes de diferentes redes (por ex. 24 V e 230 V) do médulo do relé.
Tehlikeli elektrik gerilimleri nedeniyle yaralanma tehlikesi
* Kontrol cihazinda govde kapagi agikken sadece giivenli algak gerilim (42 \'tan kiiglik gerilim) mevcut olabilir.
* Réle veya CAN modiilii icin 6ngdriilen koruyucu baghgr kullanin ve isletime almadan once takilmig ve siki vidalanmig oldugundan emin olun.
* Baglanan kablolar kullanilan gerilim igin uygun ve yiiksek gerilime dayanikli izolasyon malzemesi (cift veya gtiglendirilmis izolasyon) ile donatilmig olmak
TEHLIKE zorundadir. Dis gaplari 6 - 7 mm arasinda olan kablolar tavsiye edilir.
+ Kontrol Unitesinin elemanlari ve baglanti kablolari, motor konektérii ve kablolari sadece gerilim tagiyan kablolarin ilave (veya giiglendirilmis) izolasyonuna
temas edebilir.
* Réle modiiliine farkli sebekelere ait gerilimlerin (6rnedin 24 V ve 230 V) baglanmas! yasaktr.
OnacHoCTb TPaBMUPOBaHMA M3-3a ONACHOTO 3NEKTPUYECKOro HanpskeHus
* Tpv OTKpPBITOIA KpbILLKE Kopryca Ha NpUBope ynpaBNeHNst MOXET NPUCYTCTBOBATb TOMBKO HE3HaUUTENbHOe Ge3onacHoe HanpsikeHue (HanpskeHne
MeHblUe 42 B).
* Vicnonb3ayiiTe 3almTHbIA konnayok Ha mopyne pene i CAN 1 obecneybTe yCTaHOBKY 1 KDENKkoe COeAMHEHe Konnayka nepes Havanom akcnyaraLm
npubopa.
OMACHOCTb * MoakmnioyeHHble NPOBOAA AOMKHBI MOAXOANTH [ UCTIONb3YEMOT0 HanpsHKEHMs! 1 UMETb COOTBETCTBYIOLLYIO M30NSLIMIO ([BOIAHYIO UMM YCUNEHHYIO
n3onaumio). PekomeHayioTcs kabenu ¢ HapyXHbIM AMaMeTpoM oT 6 40 7 MM.
* KoMmMoHeHTbI yripaBneHus 1 coeaunHuTeNbHbIe kabenn, HanpuMep, LTekep ABUraTenNs 1 ero poBoaka MOYT COMpUKacaTbCsi TONbKO C
[DOMOMHUTENBHOM (/NN YCUIEHHOIT) M3oMsLMeN TOKONPOBOASLLMX NPOBOAOB.
* K Mopynio pene Herb3si NpUcCOeANHSITL HaNpsiKeHWe pasHblx ceTedt (Hanp., 24 B v 230 B).
R EETRSBARZH
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Montagevorschriften =1 Instrucciones de montaje it Montaj talimatlari

Installation guidelines 15| Prescrizioni di montaggio 24 MoHTaxHble npegnucaHus
Instructions de montage 20| Normas de montagem HISC (=i e
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") Leitungsschutzschalter in der Nahe des SIDOOR Steuergerats montieren (&hnliche Umgebungstemperatur) / Install the circuit breaker near
the SIDOOR controller (similar ambient temperature) / Monter le disjoncteur modulaire & proximité du bloc logique SIDOOR (température
ambiante similaire) / Montar el interruptor automatico cerca de la unidad de mando SIDOOR (temperatura ambiente similar) / Installare
linterruttore magnetotermico nelle vicinanze del dispositivo di comando SIDOOR (analoga temperatura ambiente) / Montar o disjuntor na
proximidade do aparelho de comando SIDOOR (temperatura ambiente semelhante) / Hat koruma salterini SIDOOR kumanda cihazinin
yakinina monte ediniz (benzer ortam sicakligi) / NluHeiiHbI 3aLWMTHBIA aBTOMAT AOMKEH MOHTMPOBATLCS BONM3W YCTPONCTBA YNpaBNeHNs
SIDOOR (Ta xe TemnepaTtypa okpyxatowen cpeapl) / 7£ SIDOOR 4|3k B 55 22 B Wik 28 (B (R PR BEIR AT )

2) Leitungsschutzschalter bei bauseitiger Gleichspannungsversorgung zwingend erforderlich. / Circuit breaker mandatory with DC power
supply at customer end. / Disjoncteur modulaire indispensable en cas d'alimentation en courant continu cté client. / Interruptor automético
imprescindible en caso de alimentacidon de corriente continua en el lugar de instalacion. / Gli interruttori magnetotermici sono
tassativamente previsti con I'alimentazione in tensione continua a cura del cliente. / O disjuntor é indispenséavel no caso de alimentagéo de
tensdo continua junto do cliente. / Yapi tarafinda dogru voltaj beslemesi halinde hat koruma salteri mutlaka gerekli. / Hanuune nuxeitHHoro
3aLLUTHOro asToMata ofsizaTenbHo TpeGyeTcs Npu 06ecrneyeHn NUTaHUS NOCTOSHHLIM TOKOM CO CTOPOHbI 3akasuuka. /Jii T. /5 WA 2N
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Montage =1 Montaje it Montaj
Assembly I Montaggio 220 MoHTax
Montage 25| Montagem Ghe | Ak
303 mm
| = =

47 mm
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WARNUNG

Verletzungsgefahr wéihrend der Inbetriebnahme

Stellen Sie sicher, dass die Tir vor dem Start einer Lernfahrt und wahrend der Inbetriebnahme durch Abschrankung gesichert ist.

+ Wahrend der Inbetriebnahme der Steuerung konnen die Tirbewegungen von aufen nicht beeinflusst werden. Die Lichtschranke ist wahrend der Lernfahrt
nicht aktiv.

« Wahrend der Lernfahrt treten erhdhte Kréfte, Geschwindigkeiten und Energien in Schlie- und Offnungsrichtung auf.

+ Vor Beginn der Lernfahrt sind die Positionen "Geschlossen" und "Offen" unbekannt. Deshalb ist die Bewegungsrichtung der Tir bei Betatigung der
Servicetaster AUF (S402) und ZU (S403) undefiniert und hangt von der Einbausituation der Tir und des Motors ab.

+ Bei der Turpositionierung durch die Servicetaster AUF (S402) und ZU (S403), vor einer Lernfahrt (H401 zeigt "_" oder "P" an), treten erhdhte Krafte in
SchlieR- und Offnungsrichtung auf.

WARNING

Risk of injury during commissioning

Ensure that the door is secured with physical barriers prior to a learn run and during commissioning.

+ Door movements cannot be influenced externally while the controller is being commissioned. The light barrier is not active during the learn run.

+ Increased forces, speeds and energies arise in the closing and opening directions during the learn run.

+ Prior to the learn run, the "closed" and "open" positions are unknown. For this reason, the direction of movement of the door resulting from pressing the
OPEN (8402) or CLOSE (S403) service buttons is dependent on the way that the door and motor have been installed.

+ Increased forces arise in the opening and closing directions when positioning the door using the OPEN (S402) and CLOSE (S403) service buttons and
before a learn run (H401 displays "_" or "P").

ATTENTION

Risque de blessures pendant la mise en service

S'assurer que la porte est sécurisée par des barrieres avant le début d'une course d'apprentissage et pendant la mise en service.

+ Pendant la mise en service de la commande, il n'est pas possible d'influer de I'extérieur sur les mouvements de la porte. La barriére photoélectrique n'est
pas active pendant la course d’apprentissage.

+ Les forces, vitesses et énergies dans le sens de fermeture et d'ouverture sont plus élevées pendant la course d'apprentissage.

+ Avant le début de la course d'apprentissage, les positions "Fermé" et "Ouvert" sont inconnues. Le sens de déplacement de la porte lors de I'actionnement
des boutons de service OUVRIR (S402) et FERMER (S403) est donc indéfini et dépend de la situation de montage de |a porte et du moteur.

+ Lors du positionnement de la porte via les boutons de service OUVRIR (S402) et FERMER (S403) avant une course d'apprentissage
(H401 indique "_" ou "P"), les forces dans le sens de fermeture et d'ouverture sont plus élevées.

ADVERTENCIA

Peligro de lesiones durante la puesta en marcha

Asegurese de que la puerta esté asegurada con barreras antes de iniciar un recorrido de aprendizaje y durante la puesta en marcha.

+ Durante la puesta en marcha del control no se puede actuar sobre los movimientos de puerta desde fuera. La barrera fotoeléctrica no esta activa
durante el aprendizaje.

+ Durante el aprendizaje se generan fuerzas, velocidades y energias elevadas en sentido de cierre y de apertura.

+ Antes de iniciar el aprendizaje se desconocen las posiciones "Cerrada” y "Abierta". Por lo tanto, el sentido en que se movera la puerta al accionar el
pulsador de servicio ABRIR (S402) y CERRAR (S403) no esta definido, sino que dependera de la situacion de montaje de la puerta y del motor.

+ Al posicionar la puerta con el pulsador de servicio ABRIR (S402) y CERRAR (S403), antes de un aprendizaje (H401 indica "_" o bien "P"), se generan
fuerzas elevadas en sentido de cierre y de apertura.

AVVERTENZA

Pericolo di lesioni durante la messa in servizio

Assicurarsi che la porta sia transennata prima dell'avvio di un movimento di apprendimento e durante la messa in servizio.

+ Durante la messa in servizio del dispositivo di comando i movimenti della porta non possono essere influenzati dall'esterno. La barriera fotoelettrica non &
attiva durante il movimento di apprendimento.

+ Durante il movimento di apprendimento si verificano forze, velocita ed energie aumentate in direzione di chiusura ed apertura.

+ Prima dell'inizio del movimento di apprendimento le posizioni "CHIUSA" e "APERTA" sono sconosciute. Pertanto la direzione di movimento della porta non
& definita all'azionamento del tasto di service APERTA (S402) e CHIUSA (S403) e dipende dal tipo di montaggio della porta e del motore.

+ Durante il posizionamento della porta con il tasto di service APERTA (S402) e CHIUSA (S403), prima di un movimento di apprendimento
(H401 visualizza"_" 0 "P"), si verificano forze elevate in direzione di chiusura ed apertura.

AVISO

Perigo de ferimentos durante a colocagdo em funcionamento

Certifique-se de que a porta esta protegida com bloqueio antes do inicio de uma viagem de programagao e durante a colocag@o em funcionamento.

+ Os movimentos da porta ndo podem ser influenciados pelo exterior durante a colocagéo em funcionamento do comando. A barreira de luz ndo esté ativa
durante a viagem de programagéo.

+ Durante a viagem de programagao ocorrem forgas, velocidades e energias elevadas na diregao de fechamento e abertura.

+ As posigdes "Fechado" e "Aberto" sdo desconhecidas antes do inicio da viagem de programagé&o. Por isso, a diregdo do movimento da porta esta
indefinida ao acionar a tecla de servico ABERTO (S402) e FECHADO (S403) e depende da situagdo de montagem da porta e do motor.

+ Ao posicionar a porta através da tecla de servico ABERTO (S402) e FECHADO (S403), antes de uma viagem de programagao (H401 indica "_"ou "P"),
ocorrem forgas elevadas na diregdo de fechamento e abertura.

IKAZ

isletime alma esnasinda yaralanma tehlikesi

isletime almadan 6nce ve 6§renme siirlisii esnasinda kapinin bir bariyer ile emniyete alinmis oldugundan emin olun.

+ Kontrol sistemi igletime alinirken kapi hareketlerine digaridan miidahale edilemez. Fotosel, grenme siirlisii sirasinda akif degildir.

+ Ogrenme slrlisti esnasinda agilma ve kapanma yoniinde daha yiiksek giigler, hizlar ve enerjiler ortaya gikar.

+ Ogrenme stirisinden 8nce “Kapali” ve “Agik” pozisyonlar bilinmez. Bu nedenle KAPALI (S402) ve AGIK (S403) servis tusuna basiimasi sonucunda
kapinin hareket yoni tanimli degildir ve kapi ile motorun montaj pozisyonuna bagli olarak degisiklik gosterir.

+ KAPALI (S402) ve AGIK (S403) servis tusuna basilarak kapi konumlandiriidi§inda, 6grenme stirlisii (H401, "_" veya "P" goriintiilenir) dncesinde kapanma
ve aglima yoniinde daha yiiksek giigler ortaya gikar.




OnacHocTb nonyyeHus TpaBMbI BO BpeMst BBOAA B 3KCNyaTaumio
ObecneybTe, 4T06bI ABEPL NEpea Ha4anom y4ebHoi aKkennyaTaLm 1 BO BpeMs BBOAA B akcnnyaTaumio 6bina obecneyeHa sarpaxaeHmem.
+ Bo Bpems BBOZA B 3KCMNyaTaLyIo yNpaBrneHnst Ha [BIKEHWUS ABEPU CHApYX NOBNMSITb Henb3si. PoToanekTpudeckiin 6apbep Bo Bpems yuebHoi

A JKCTnyaTaLuv He akTUBEH.
Py MpepynpexaeH | *Bo Bpems yueBHOI SKCTyaTaLyN BOSHNKAKOT YBENMYEHHbIE CUTTbI, CKOPOCTU 1 SHEPTN B HANPABIEHVM 38KDLIBAHMS 1 OTKDbIBAHMS.
ne + Mepen Havanom y4ebHoi akcnnyaTaLy noauumy "3akpbito” u "OTKPLITO" HeN3BECTHBI. [103TOMY HanpaBneHue ABIKEHUS ABEPY NPU HaxaTUN

cepaucHoro nepekmtoyatens OTKP. (S402) n 3AKP. (S403) He onpeaeneHo 1 3aBuCHT OT MOHTaXHOTO NONOXEHNst ABEPU 1 ABMTaTENs.
+ [py no3uumoHmpoBaHv ABepy cepBucHbIM nepekniodatenem OTKP. (S402) n 3AKP. (S403), nepen yyebHolt akcnnyatauueit

(H401 nokasblBaet "_" unu "P"), BO3HWKAIOT yBENMYEHHbIE CUMbl B HANPABNEHUM 3aKpbIBaHWS 1 OTKPbIBaHWS.
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SchutzmaBnahmenESD

* Trennen Sie das Steuergerat von allen spannungsfiihrenden Leitungen.

* Durch Erdung muss sichergestellt werden, dass der Benutzer / Monteur, das Steuergerat und andere Leiter dasselbe Spannungspotenzial besitzen.
Beachten Sie deshalb die allgemeinen ESD-Richtlinien.

ESD protective measures

* Disconnect the controller from all live cables.

* It must be ensured by means of grounding that the user / installation personnel, door controller and other conductors have the same voltage potential. Please
therefore observe the general ESD guidelines..

Mesures de protection CSDE

* Coupez I'unité de commande de tous les cables sous tension.

* Assurez par une mise a la terre appropriée que I'utilisateur/le monteur, I'unité de commande et les autres cables possédent le méme potentiel de tension.
Observez les directives CSDE générales.

Medidas de proteccion contra cargas electrostaticas

* Desconecte de la unidad de mando todos los cable energizados.

* Mediante una puesta a tierra adecuada es necesario asegurarse de que el usuario/instalador, la unidad de mando y otros conductores estén al mismo
potencial eléctrico. Respete por ello las instrucciones generales de proteccion de componentes sensibles a cargas electrostaticas.

Misure di protezione ESD

* Scollegare il dispositivo di comando da tutti i cavi sotto tensione.

* Con la messa a terra si deve assicurare che I'utente / il montatore, il dispositivo di comando e gli altri conduttori possiedano lo stesso potenziale di tensione.
Osservare pertanto le direttive ESD generali.

Medidas de prote¢do ESD

* Separe o aparelho de comando de todos cabos condutores de tenséo.

* Ao efetuar o aterramento deve ser assegurado que o usuério / técnico de montagem, aparelho de comando e outros condutores possuem o mesmo potencial
de tensdo. Observe as seguintes diretrizes gerais ESD.

ESD koruma énlemleri

* Kontrol cihazini tim gerilim tagiyan hatlardan ayirin.

* Topraklama yapilarak operatériin/montaj elemaninin, kontrol cihazinin ve diger iletkenlerin ayni gerilim potansiyeline sahip olmalari saglanacaktir. Bu
nedenle genel ESD direktiflerini dikkate alin.

Mepb! no 3awure oT anekTpocTaTUYECcKOro paspsaaa

* OtcoeamnmuTe npnbop ynpasnexus oT Bcex kabenei, no KOTOPbIM N0A AeTCs HanpsXeHne.

* lyTem 3a3emnenns obecneyntsb, 4T06bI y NONb3OBATENS/PEMOHTHMKA, NPUBOPa yNpaBNEHUS 1 APYruX NPOBOAHNKOB ObiN OAMHAKOBLIA NOTEHLMan
Hanpsbkerus. [ins atoro cobnioaate obLuMe NOMOXEH!S MO 3alyuTe OT ANEKTPOCTATUYECKOro paspsiaa.

ESD (FEE) Biy s
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Schutzkappe =3 Cubierta protectora TR Koruyucu kapak
Protective cover IT Calotta di protezione PY 3aLUNTHBIN KonaYoK
Couvercle protecteur [ Cobertura de e | B e

proteccéo

@ PH1

Befestigungsschra Tomillo de fijacion Koruyucu kapak
M3x6 ube Schutzkappe [1=: cubierta de ;| icin sabitleme
(SO 7046) proteccion vidasl

Fixing screw for Vite difissaggio KpenexHbii BUHT

protective cover calotta di 22 3aWmTHOro
protezione konnadka

Vis de fixation Parafuso de fixagao .

capot de protection RS Capa de protegéo Bt gpﬁ%gg [E] 43

e a) SIDOOR ATES500E RELAY

A WARNUNG

Verletzungsgefahr
Das Tirsteuergerat ist keine Sicherheitseinrichtung. Die Relaiskontakte diirfen deshalb nicht fir den Sicherheitskreis des Aufzugs verwendet
werden.

A WARNING

Risk of injury
The door controller is not a safety mechanism. Therefore, the relay contacts must not be used for the elevator safety circuit.

A ATTENTION

Risque de blessure
L'unité de commande de porte n'est pas un dispositif de sécurité. Les contacts de relais ne doivent donc pas étre utilisés pour le circuit de
sécurité de 'ascenseur.

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones
La unidad de mando de puerta no es un dispositivo de seguridad. Por esta razén los contactos de los relés no deben usarse para el circuito de
seguridad del ascensor..

A AVVERTENZA

Pericolo di lesioni
Il dispositivo di comando porta non € un dispositivo di sicurezza. Pertanto i contatti di relé non devono essere utilizzati per il circuito di
sicurezza dell'ascensore.

I\ aviso

Perigo de ferimentos
O aparelho de comando da porta ndo é um dispositivo de seguranga. Os contatos do relé ndo podem por isso ser utilizados para o circuito de
seguranga do elevador.

N ikaz

Yaralanma tehlikesi
Kap! kontrol cihazi bir glivenlik donanimi degildir. Dolayisiyla, role kontaklari asansériin giivenlik devresi icin kullanilamaz.

A Mpenynpexaexue

OnacHocTb TpaBM
[Mpnbop ynpaBneHnst ABEPLIO HE ABRSIETCS YCTPONCTBOM, 0becneunBaioLLym Be3onacHocTb. MoaToMy peneiiHble KOHTaKTbl He MOryT
1Cnonb3oBaTbCs AN KOHTypa 6esonacHocTi nudra.
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X11/X12/X13

1-— ]
2--— [

3e-—i ]

9.00)
[LUALN

Funktionen =1 Funciones ;i | Fonksiyonlar X11/X12/X13
Functions W Funzioni 200 ®yHKumM 1 —_/I/— 3
Fonctions 25 Fungoes ;'Z il 2
X1 X12 X13
Tiir hat Position ZU Tiir reversiert auf Grund einer Blockierung, Tiir hat Position AUF
erreicht Lichtschrankenunterbrechung oder Offnungsanforderung erreicht
The door has reached Door reverses because of an obstruction, interruption of the The door has reached
the CLOSED position light barrier or an opening command the OPEN position
) La porte inverse son sens de déplacement a la suite d'un .
La pc_)rte a atteint la blocage, d'une interruption de la barriere photoélectrique ou La ;_)(_me aatieint la
position FERMEE. & ! ) position OUVERTE.
une demande d'ouverture.
Puerta ha llegado a la Puerta invierte su sentido de marcha debido a una obstruccion, Puertahallegadoa la
posicion CERRADA interrupcion de la barrera fotoeléctrica o comando de apertura posicién ABIERTA
La porta ha raggiunto La porta riapre a causa di un'ostruzione, interruzione della La porta ha raggiunto la
la posizione CHIUSA barriera fotoelettrica o richiesta di apertura posizione APERTA
Porta atingiu a Porta inverte o sentido de deslocagao devido a um blogueio, Porta atingiu a posi¢éo
posi¢do FECHADO uma interrupgao da barreira de luz ou um requisito de abertura. ABERTO
Kap1 KAPALI Kap! birengel, fotosel kesintisi veya agma talebi nedeniyle ters Kapi AGIK pozisyonuna
pozisyonuna eristi hareket ediyor erigti
[Bepb gocTurna [lBepb Bo3BpalLLaeTCs 13-3a 6rIOKMPOBKY, NPepbIBaHIS [llBepb focturna
noanumn 3akpbiTo hoToanekTpuyeckoro bapbepa unu TpeboBaHms OTKpbIBaHMS no3uum OTKpbITO
LEVE TR s, bR | s
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© 1) SIDOOR ATE500E CAN

Kabelbinder
Cable ties
Serre-cable
Brida de cable
Fascette serracavi
Cintas de cabo
Kablo bagi
KabenbHble
COeAnHUTENM
L R A
X15 (RJ45) X16
1 | CAN_H 1 | CAN_H
01— IO || o
2 | CANL X16.2==— | O_= | 2| g i
—.X15.8 Blindagem / Blendaj/ SkpaH /
: x16.3--—1_ | O = ‘
: Bk
—X151 | 3 | GND 3 | CAN_L
4| -
_ T 1 5| _ s1
{ Schirm/ Shield / Blindage / Pantalla /
87654321 6 | Schermo/ Blindagem /Blendaj/ Okpan Busabschluss / Bus terminator / Terminaison de bus /
| Bk Terminacion del bus / Terminazione bus / Terminagéo do 1200
7 | GND bus/ Veriyol sonlandirmasi/ OkoHeyHast Harpyaka LwinHb! /
SR 22 i
8| -
X11 (Upax 30 V/ a5 0,5 A)
1 | | Position ZU erreicht/ CLOSED position reached / Position FERMEE atteinte / HA1
X111 [ O H \ Posicion CERRADA alcanzada / Posizione CHIUSA raggiunta / Posicao FECHADO atingida / -
X11.2--— 0| O 7 | 2 KAPALI pozisyonuna erigildi / [locturHyTa nosuuus 3akpeito / Elik “ Scp] 7 {7 & a
X11.3==— L O F | 5 | | Position AUF erreicht/ OPEN position reached / Position OUVERTE atteinte / H2
X11.4=--=— ] O = \ Posicion ABIERTA alcanzada / Posizione APERTA raggiunta / Posicdo ABERTO atingida/ AGIK -
4 pozisyonuna erigildi / locTurHyTa noauuma Otkpeito / Fis “ THF 7 fr & a




H3 (CANopen-Zustandsmaschine / CANopen machine state / Machine d'état CANopen / Maquina de estados CANopen / Macchina a stati finiti
CANopen/  Maquina de estado CANopen / CANopen durum makinesi / Matuuxa coctosiiust CANopen / CANopen IRZSHL )

) ] B = e . .
PR Pre-operational" / "Stopped g .: 1”: ;)" 2 Empfang CAN-Telegramm / Receive CAN telegram / Réception du télégramme CAN /
—— Recepcion de telegrama CAN / Ricezione di telegramma CAN / Recepgao de telegrama
W "Operational’ e '('17/5-2)"3*1 CAN/ CAN telegrami alimi / Mpuem coobiuernst CAN / 245 CAN #2 3¢
oy Automatische Baudrateermittlung / Automatic determination of baud rate / Détermination automatique de la vitesse de transmission /
(~5;Hz) Determinacién automatica de velocidad de transferencia / Determinazione automatica del baud rate / Determinagéo automatica da taxa de

transmiss&o /Otomatik baud orani tespiti / AsToMaTMyeCKoe onpeaeneH1e CKopoCTY nepeaYy AanHbIX | [ Eh i 4 2 52

EMV EntstormaBnahme: Die Klappferrite (RFC-6 Kitagawa, im Lieferumfang) sind jeweils am Anfang und am Ende e
der CAN-Leitung (auBerhalb vom Gehduse, nah am Steuergerat) anzubringen.

EMC interference suppression measure: The folding ferrites (RFC-6 Kitagawa, in scope of supply) must be
attached to the beginning and end of the CAN cable (outside the housing, close to the controller).

Mesure d'antiparasitage CEM : Les noyaux de ferrite rabattables (RFC-6 Kitagawa, compris dans la livraison) doivent
étre montés au début et a I'extrémité du cable CAN (a I'extérieur du boitier et a proximité de I'unité de commande).
Medida contra interferencias electromagnéticas: Las ferritas (Kitagawa RFC-6, incluidas en suministro) deben
colocarse una al comienzo y ofra al final del cable CAN (fuera de la caja, pero préximas a la unidad de mando).

Misura di protezione contro i disturbi EMC: Le ferriti a morsetto (RFC-6 Kitagawa, nella dotazione di fornitura) sono
da applicare all'inizio e alla fine del cavo CAN (all'esterno della custodia, vicino al dispositivo di comando).

Medidas de supressao de interferéncias CEM: As ferrites dobraveis (RFC-6 Kitagawa, no material fornecido) devem
ser colocadas respectivamente no inicio e no final da conex&o CAN (fora da caixa, perto do aparelho de comando).
EMU parazit giderme: Katlanir ferritler (RFC-6 Kitagawa, teslimat kapsamina dahildir) CAN hattinin (gévde disinda,
kontrol cihazina yakin) bagina ve sonuna takilacaktir.

Mepa no yctpaHennto nomex AMC: Mputarusatowmecs dpepputsl (RFC-6 Kitagawa, B komnnekTe nocraski)
pa3meLLaThb COOTBETCTBEHHO B Ha4ane 1 B koHLe nuHn CAN (BHe kopryca, psiioM ¢ npubopom ynpaenexus).

EMC EFIRIME: 70 5I7E CAN F2& (HP5ELASMEIT I %) 1A IT 3 0 A S 42 4 Bk S M4 ot (RFC-6
Kitagawa, 0 & 7EALIRIE ).

Bau.semge Alimentacion eléctrica externa (cliente) 1; | Yapi tarafinda dogru gerilim beslemesi
Gleichspannungsversorgung

DC power supply at customer end i AI_imentazione in tensione continua a cura del. O6ecneyeHnn NUTaHNA NOCTOAHHLIM
cliente TOKOM CO CTOPOHbI 3aKa3uukKa.
gliienrl:ntation en tension continue c6té gli:l:lcta:tagéo de tensao continua junto do | B R E T
X3
@
= 0
SELV ®
X3.19 X3.2 X3.3Y
Eingang Gleichspannungsversorgung (+) Funktionserde Eingang Gleichspannungsversorgung (-)
Input DC Power Supply (+) Functional grounding Input DC Power Supply (-)
Arrivée alimentation en tension continue (+) Terre fonctionnelle Arrivée alimentation en tension continue (—)
Entrada alimentacion eléctrica (+) Tierra funcional Entrada alimentacion eléctrica (-)
Ingresso alimentazione in tensione continua (+) | Terra funzionale Ingresso alimentazione in tensione continua (-)
Entrada de alimentacéo de tens&o continua (+) | Ligagao a terra funcional Entrada de alimentagdo de tensdo continua (-)
Dogru gerilim beslemesi girigi (+) Fonksiyonel topraklama Dogru gerilim beslemesi girigi (-)
BX0Z, MUTaHWsA NOCTOAHHBIM TOKOM (+) dyHKUMOHaNbHOe 3a3emneHne BXoZ, MUTaHMsA NOCTOAHHbLIM TOKOM (=)
EFH A+ THRERE B A

 Anschluss von ungeerderte SELV Spannung, 19,2V DC...38V DC / Connection of ungrounded SELV voltage, 19,2V DC...38V DC / Raccordement
tension TBTS non mise a la terre, 19,2V DC...38V DC / Conexién de tensidn extra baja de seguridad (SELV) 19,2V DC...38V DC / Collegamento
della tensione SELV senza messa a terra, valore 19,2V DC...38V DC / Ligacdo de tensdo BTP ndo ligada a terra 19,2V DC...38V DC /
Topraklanmamis SELV voltaji baglantis tipik olarak 19,2V DC...38V DC / lMoakntoyeHre He3a3eMIEHHOTO CBEPXHN3KOro Hanpshkenus (SELV), kak
npasuno, 19,2V DC...38V DC / Az Hh ) 22 4= Ba He 3% 4238 %y 19,2V DC...38V DC




/A GEFAHR Bitte beachten Sie die Hinweise zur bauseitigen Gleichspannungsversorgung im Systemhandbuch
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/109477185)

A DANGER Please observe the information on DC voltage supply at the customer end in the system manual
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

/A DANGER Tenir compte de la remarque sur l'alimentation en courant continu coté client dans le manuel
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

/A PELIGRO Tenga en cuenta las indicaciones relativas a la alimentacion eléctrica externa que figuran en el manual de sistema
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

/A PERICOLO Osservare le avvertenze sull'alimentazione in tensione continua a cura del cliente riportate nel Manuale di sistema
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

A\ PERIGO Respeite as indicacdes a respeito da alimentacao de tensdo continua junto do cliente no manual do sistema
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

/N TEHLIKE Liitfen sistem el kitabi iginde yap! tarafinda dogru gerilim beslemesiyle ilgili bilgilere dikkat ediniz
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

/A ONACHOCTb Cobniogalite ykasaHus Mo ONECNEYEHNI0 NMUTAHUS MOCTOSHHBLIM TOKOM CO CTOPOHBI 3aKa3yuka, MpUBELEHHbIE B
cnpaBoyHuke no cucteme (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

A B i 8 SF FR G TN G TR R SR B R AR DGR R
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/109477185)

[0 Notas de cableado Kablaj bilgileri

Verdrahtungshinweise

Avvertenze di cablaggio

Wiring notes 27| YkazaHus no MOHTaxy

Remarques de raccordement Indicagdes sobre cablagem AAOOA

Sachschaden
ACHTUNG Verwenden Sie nur Kabel mit einem Temperaturbereich = 85°C
Material damage
CAUTION Use only cables with a temperature range > 85 °C.
Dommages matériels
ATTENTION Utilisez uniquement un cable ayant une plage de température = 85°C
ATENCION Daiios materiales
Utilice inicamben cables con un rango de temperatura = 85°C
Danni materiali
ATTENZIONE Utilizzare solo cavi con un campo di temperatura = 85°C
ATENQ Ao Danos materiais
Utilize apenas cabos com uma gama de temperaturas > 85°C
i Maddi hasar
DIKKAT Sadece 2 85°C sicaklik araligina sahip kablolar kullaniniz
BHUMAHUE MartepuanbHbIn ywep6
Vlcnonb3oBaTtb TONbKO kabenu, NpefycMOTpeHHble ANs 3KCnyaTauuy npy TemnepaType okpyxatoLuei cpedbl = 85°C
i W5k
' B HAUEREE = 85° C iy
X3 X4 X6 Relay CAN CAN
X11,X12, X13 | X11 X16
Connector WAGO PHOENIX PHOENIX PHOENIX PHOENIX PHOENIX
721-103/026- 1792757 1792799 1757022 1803594 1803581
045
gi—- SZS 0,6x3,5 SZS 0,6x3,5 S750,6x3,5 | SZS 0,6x3,5 SZS 0,4x2,5 SZS 0,4x2,5
¢ 1 [™x15-25mm? | 1x0.2-2,5mm? | 1x0,2- 1x0,2-2,5mm2 | 1x0,14 - 1,5mm2 1x0,14 - 1,5mm2
2,5mm?
§ Wm | x15-25mme | 1x0.2-2.5mm2 | 1x0,2- 1%0,2 - 2,5mm2 | 1x0,14 - 1,5mm2 1x0,14 - 1,5mm2
2,5mm2
AWG 15-12 30-12 30-12 30-12 30-14 30-14
Nm - 05-0,6 05-0,6 05-0,6 0,22- 0,25 0,22- 0,25
Cm 8- 9mm 7mm 7mm 7mm 7mm 7mm
@,@j L=<30m L=<30m - L>30m L>30m L>30m
i
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Eine Lernfahrt kann auf zwei unterschiedliche Arten durchgefiihrt werden. Beachten Sie deshalb vor dem Start einer Lernfahrt die
folgenden Hinweise:

* Lernfahrt beim Anlegen der Netzspannung (Urlernfahrt): Die aktuellen Parameter werden durch die Werksparameter (Seite 21)

VORSICHT Uiberschrieben, wenn direkt beim Anlegen der Netzspannung der Lernfahrttaster (S401) betatigt wird. Die Durchfiihrung Lernfahrt
beim Anlegen der Netzspannung ist im Nachfolgenden beschrieben.

* Lernfahrt im laufenden Betrieb: Wird im laufenden Betrieb der Lernfahrttaster betétigt, wird nur eine Tiirweiten- und
Masseermittlung ~ durchgefiihrt. Informationen zur Durchfiihrung einer Lernfahrt im laufenden Betrieb finden Sie auf Seite 18

Alearn run can be performed in two different ways. Please therefore note the following before starting a learn run:

* Learn run when the line voltage is applied (initial learn run): All currently set parameters are reset to their factory defaults (Page
21)if the learn run button (S401) is pressed at the same time as the line voltage is applied. The procedure for the learn run
sequence when the line voltage is applied is described below.

* Learn run during operation: If the learn run button is pressed during operation, only the door width and weight are determined. You
can find more information about performing a learn run during operation on page 18.

CAUTION

Une course d'apprentissage peut étre exécutée de deux manieres. Tenir compte de la remarque suivante avant de démarrer la
course d'apprentissage :

Course d'apprentissage a I'application de la tension réseau (course d'apprentissage d'origine) : Les paramétres actuels sont
écrasés avec les paramétres d'usine (page 21) lorsque la touche de course d'apprentissage (S401) est actionnée a la mise sous
tension. La course d'apprentissage a I'application de la tension réseau est décrite plus loin.

Course d'apprentissage en cours de fonctionnement : Si le bouton de course d'apprentissage est activé en cours de
fonctionnement, seules la largeur et la masse de la porte sont déterminées. Informations pour exécution d'une course
d'apprentissage  en service, voir page 18.

PRUDENCE

Un movimiento de aprendizaje puede ejecutarse de dos formas diferentes. Por esta razon, antes de iniciar un movimiento de
aprendizaje respete las siguientes instrucciones:

Movimiento de aprendizaje al aplicar la tension de red (movimiento de aprendizaje inicial): los parametros actuales son
sobrescritos con los ajustes de fabrica (pag. 21) si al aplicar la tension de red se aprieta directamente la tecla de movimiento de
PRECAUCION aprendizaje (S401). La forma de ejecutar el movimiento de aprendizaje (S401) al aplicar la tension de red se describe
seguidamente.

Marcha de aprendizaje durante la operacion normal: Si el pulsador de marcha de aprendizaje se aprieta durante la operacion
normal, entonces solo se determinan las aberturas de las puertas y las masas de la mismas. informacion relativa a la ejecucion del
movimiento de  aprendizaje figura en la pag. 18.

L'esecuzione di un movimento di apprendimento pud avvenire in due modi diversi. Prima dell'avvio di un movimento di
apprendimento osservare le seguenti avvertenze:

Movimento di apprendimento all'applicazione della tensione di rete (primo movimento di apprendimento): | parametri attuali
vengono sovrascritti dai parametri di fabbrica (pag. 21), se applicando la tensione di rete si aziona contemporaneamente il tasto del
CAUTELA movimento di apprendimento (S401). L'esecuzione del movimento di apprendimento all'applicazione della tensione di rete &
descritta di  seguito.

Movimento di apprendimento durante I'esercizio: Se si aziona il tasto del movimento di apprendimento durante I'esercizio,
vengono solo determinate la massa e 'ampiezza della porta. Per informazioni sull'esecuzione di un movimento di apprendimento
durante I'esercizio vedere a pag. 18.

E possivel efetuar uma viagem de programagao de duas formas diferentes. Assim, observe as seguintes indicagdes antes do inicio da
viagem de programagéo:

Viagem de programacéo ao criar a tensao de rede (primeira viagem de programagéo): Os parametros atuais s&o substituidos
pelos parametros de fabrica (pagina 21) se o botéo de viagem de programagao (S401) for acionado logo apds a criagédo da tenséo

CUIDADO de rede. A seguir é descrita a realizagéo da viagem de programagao ao criar a tensao de rede.
+ Viagem de programagao durante o funcionamento: Se o botéo de viagem de programacéo for acionado durante o
funcionamento, so ¢ efetuada uma determinagéo da amplitude da porta e de medidas. Pode encontrar informagdes sobre a
realizagdo de uma viagem de programagcéo durante o funcionamento na pagina 18.
Bir 6grenme hareketi iki farkli tiirde uygulanabilir. Bu nedenle, bir 6grenme hareketini baglatmadan énce asagidaki bilgilere dikkat
edin:
+ Sebeke gerilimi verilirken uygulanan 6grenme hareketi (ilk 6grenme hareketi): Sebeke gerilimi verilirken direkt olarak 6grenme
ONEMLI hareketi tusuna (S401) basilirsa, fabrika parametreleri (Sayfa 21) giincel parametrelerin lizerine yazilir. Sebeke gerilimi verilirken
DIKKAT 6grenme hareketinin uygulanmasi asagida agiklanmistir.

isletme devam ederken uygulanan 6§renme hareketi: isletme devam ederken égrenme hareketi tusuna basilirsa, kapi genisligi ve
agirlik tespiti gereklestirilir. Isletme devam ederken bir dgrenme hareketinin uygulanmasi hakkindaki bilgileri 18. sayfada
bulabilirsiniz.

YyebHas akcnnyaTauus BbINOMHAETCS ABYMS pasHbiMu criocobamu. B cBs3n ¢ 3TUM nepes Havanom y4ebHoi akennyaTtauum yuture
cnepyloLme ykasaHus:

YyeGHas 3kcnnyaTauus npy nogaye ceTeBOro HanpsikeHus (nepBoHavanbHas yyebHas akcnnyatauums ): Tekylime napameTps
NePEenuCLIBaOTCS 3aBOACKMMI AAHHBIMU (CTpaHuULa 21), eCriv HEMOCPELCTBEHHO NPU NOfaYe CETEBOTO HAMPSKEHUS HAXUMaETCs
OCTOPOXHO KkHonka  yyebHom akcnnyatauuy (S401). Huke npuoamnTcs onucaHue npoBeaeHns yyebHoi akcnnyaTalum npu nogadye ceTeBoro
HanpsHKeHMS.

YyebHas akcnnyaTauus Bo BpeMs TekyLei akcnnyaTauum: Ecnv Bo Bpems TekyLyel skcnnyaTauuy axnmaeTcs KHonka y4e6Hom
aKcnnyaTaLm, NpoBOAMTCS OnpeaeneHne LWWPUHLI ABepy 1 Maccsl. HdopmaLms kacaTenbHo yyebHOM akennyaTaLum Bo Bpems
TekyLLel aKkcnnyaTalum npuseaeHa Ha cTpaHuua 18.

FEL PR AT 211847 AT SE AT HRE R DL TR
ERRREFREIRT (RE%EIEBM . WREREREE ERE ST (5101, Ayl R EE R

I (58 21 J0) PR SC il T 438 Hui R TFIR A 2 213847 .
o BRI SIBAT:  WTEISAT IR 3 2 SI @ ATl M RAT I SEM e ARG . AHORAE B30 | 18 RS AT ]
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& WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche mechanische Teile wahrend der Lernfahrt

* Stellen Sie sicher, dass die Tir in Position ZU ist.

* Stellen Sie sicher, dass wahrend der Lernfahrt der Fahrbereich 15 bis 25 cm aus der Position ZU frei ist.

* Wahrend der Lernfahrt muss die Motortemperatur iiber 0 °C liegen, da sonst der Wert der Tirmasse falsch ermittelt wird und sich die
SchlieRgeschwindigkeit im unerlaubten Bereich befinden kénnte.

* Nach Abschluss der Lernfahrt wird ein méglicherweise anliegender Fahrbefehl sofort ausgefiihrt.

& WARNING

Risk of injury from moving mechanical parts during the learn run

* Ensure that the door is in the CLOSED position.

* Ensure that 15 to 25 cm of the door's range of motion from the CLOSED position are unobstructed during the learn run.

* The motor temperature must not be below 0°C during the learn run, as otherwise the weight of the door will be incorrectly determined, and the
closing speed may lie in an impermissible range.

* After completion of the learn run, any pending door command is executed immediately.

& ATTENTION

Risque de blessure en raison de piéces en mouvement pendant la course d'apprentissage

* Vérifiez que la porte est en position FERMEE.

* Viérifiez qu'une zone de 15 & 25 cm est libre depuis la position FERMEE pendant la course d'apprentissage.

* La température de moteur ne doit pas étre inférieure a 0 °C lors de la course d’apprentissage des paramétres. Cela risquerait de fausser la
détermination de la masse de la porte, et la vitesse de fermeture pourraient se situer dans une plage non admissible.

* Tout ordre de déplacement présent a la fin de la course d'apprentissage sera immédiatement exécuté..

& ADVERTENCIA

Peligro de lesiones debido a piezas mecanicas en movimiento durante el movimiento de aprendizaje

* Asegurese de que la puerta esté en la posicion CERRADA.

* Asegurese de que durante la marcha de aprendizaje esté libre un tramo de 15 a 25 cm a partir de la posicion CERRADA.

* Durante el movimiento de aprendizaje no debe ser inferior a 0 °C la temperatura del motor, ya que si no se calcula mal la masa de la puerta,
lo que puede provocar una velocidad de cierre superior a la permitida.

* Tras finalizar la marcha de aprendizaje se ejecuta inmediatamente, de estar presente, un comando de cierre.

& AVVERTENZA

Pericolo di lesioni a causa di parti meccaniche in movimento durante il movimento di apprendimento

* Assicurarsi che la porta sia in posizione CHIUSA.

* Assicurarsi che durante il movimento di apprendimento il campo di spostamento sia libero da 15 a 25 cm dalla posizione CHIUSA.

* Durante il movimento di apprendimento la temperatura del motore non deve essere sotto 0 °C, altrimenti ne risulta un valore errato della
massa della porta e la velocita di chiusura puo essere in un campo non consentito.

* Alla conclusione del movimento di apprendimento, un comando eventualmente presente viene subito eseguito.

N aviso

Perigo de ferimentos por pegas mecanicas méveis durante a viagem de programagao

* Certifique-se de que a porta se encontra na posi¢do FECHADO.

* Certifique-se de que, durante a viagem de programagao, a area de deslocamento se encontra 15 a 25 cm fora da posicdo FECHADO.

* Durante a viagem de programagao, a temperatura do motor ndo pode ser inferior a 0 °C, caso contrario é determinado um valor errado das
dimensdes da porta e a velocidade de fechamento pode situar-se em um intervalo ndo permitido.

* Apés a concluséo da viagem de programagao, é executado imediatamente um comando de deslocag&o potencialmente adjacente.

N ikaz

Ogrenme hareketi sirasindaki hareketli mekanik pargalar nedeniyle yaralanma tehlikesi

* Kapinin KAPALI pozisyonunda oldugundan emin olun.

+ Ogrenme silriisii sirasinda KAPALI pozisyonundan baglayan harekette 15 ila 25 cm arasindaki hareket alaninin serbest olmasini saglayin.
* Motor sicakligi 6grenme siirlisii sirasinda 0 °C'nin altinda olmamalidir, aksi takdirde kapi agirligi yanlis tespit edilir ve kapatma

* hizi izin verilmeyen aralikta olabilir.

* Ogrenme silriisii tamamlandiktan sonra olasi bir hareket komutu derhal gerceklestirilir.

& Mpenynpexaexve

OnacHocTb Nony4eHus TpaBMbI M3-3a NOABWKHbIX YacTei BO BpeMs y4ebHOI akcnnyaTauum

* YBeauTech B TOM, 4TO 1BEPb HAXOAUTCS B MO3NLMN 3aKPbITO.

* ObecneybTe, 4T06bI BO BpeMs y4ebHON akcnnyataLum Gbin cBo6oAEH AnanasoH ABKeHUs oT 15 [0 25 cM 13 no3uumm 3akpbITo.

* Bo Bpems y4eBHoIM aKcnnyaTaLuv Temnepatypa aBuratens He AomkHa ObiTb Hke 0 °C, Tak Kak B NPOTUBHOM Cry4ae Macca ABepu
OnpefensieTcs He BEPHO 1 CKOPOCTb 3aKPbIBAHNS MOXET HAXOANTLCS B HEPa3peLLEHHOM [ManasoHe.

* Mocne 3aBeplueHmst y4eBHOM SKCNTyaTaLyu MOXET HEMeANEHHO BbINONMHSTLCS Apyrasi KOMaHAa, eCrv OHa AaHa.

FEEIBATEES, 7 UBI AT RSB R 20

 WEBACIALT ¢ KT fLE.

o EBAERETESBATING N ¢ KT METTAIN 16 & 25 om BAhVEE A TREEY .

o SESNBATIEAUREAAHMET 0 ° ¢ BTEERETRIER T, KA BT fEA TA R vERA -
o HJBATHERERPAT LA (WIRAEE) IFEBITE 2.
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Start Lernfahrt =50 Start Lernfahrt TR Start Lernfahrt

Start Lernfahrt IT Start Lernfahrt Py Start Lernfahrt

Start Lernfahrt | StartLernfahrt | Sliabia | StartLernfahrt

Ablauf Lernfahrt

Die Tir &ffnet und schlieRt 1- bis 2-mal, ca. 10 cm weit mit verminderter Geschwindigkeit. AnschlieRend folgt ein zweimaliges Offnen und SchlieRen der Tiir (2 vollstandige
Fahrten). Die erste Fahrt erfolgt mit verminderter Geschwindigkeit zur Ermittlung der Tiirweite, die zweite Fahrt erfolgt mit bis zu 700 mm/s zur Ermittlung der Tirmasse.
Am Ende der Lernfahrt befindet sich dir Tir in der Position ZU. In der Position ZU werden die ermittelten Tirparameter abgespeichert. Die Betétigung eines

Tasters (5401, S402, S403) wahrend einer Lernfahrt bricht die Lernfahrt ab.

Structure of learn run

The door opens and closes approximately 10 cm 1 to 2 times at reduced speed. The door then opens and closes completely twice (2 complete cycles). The first cycle is
at reduced speed to establish the door width, the second cycle is performed at up to 700 mm/s to determine the door weight. At the end of the leamn run, the door is in
the CLOSED position. The determined door parameters are saved when the door is in the CLOSED position. Pressing one of the service buttons (5401, S402, S403)
during the learn run results in it being cancelled.

Déroulement de la marche d'apprentissage

La porte se ferme et s'ouvre 1 a 2 fois d'environ 10 cm a vitesse réduite. Ensuite, la porte effectue 2 courses (complétes) d'ouverture et de fermeture. La premiére
course s'effectue a vitesse réduite pour déterminer la largeur de porte, et la deuxieme s'effectue & une vitesse jusqu'a 700 mm/s pour déterminer la masse de la porte.
Ala fin de la course d'apprentissage, la porte se trouve en position FERMEE. En position FERMEE, les paramétres de porte déterminés sont enregistrés.
L'actionnement d'un bouton (8401, S402, S403) pendant une course d'apprentissage a pour effet d'interrompre cette derniere.

Secuencia de movimientos durante el aprendizaje

La puerta se abre y se cierra a velocidad lenta 1 0 2 veces recorriendo aprox. 10 cm. A continuacion tiene lugar una segunda apertura y cierre de la puerta (2 recorridos
completos). El primer recorrido se realiza a velocidad lenta para determinar el ancho de la puerta; el segundo recorrido se realiza a 700 mm/s como maximo para
determinar la masa de la puerta. Al final del recorrido de aprendizaje la puerta se encuentra en la posicion CERRADA. En la posicion CERRADA se guardan los
pardmetros de puerta que se han determinado. Al accionar un pulsador (S401, S402, S403) durante un aprendizaje se interrumpe el recorrido de aprendizaje.

Sequenza del movimento di apprendimento

La porta si apre e si chiude 1 0 2 volte, per ca. 10 cm a velocita ridotta. Segue poi una doppia sequenza di apertura e chiusura della porta (2 movimenti completi). Il
primo movimento avviene a velocita ridotta per determinare I'apertura della porta, il secondo movimento avviene con fino a 700 mm/s per determinare le massa della
porta. Alla fine del movimento di apprendimento la porta si trova nella posizione CHIUSA. Nella posizione CHIUSA vengono salvati i parametri della porta determinati.
L'azionamento di un tasto (S401, S402, S403) durante un movimento di apprendimento interrompe il movimento stesso.

Decurso da viagem de programagao

A porta abre e fecha 1 a 2 vezes, aprox. 10 cm com uma velocidade reduzida. Em seguida, ha duas aberturas e fechamentos da porta (2 viagens completas).

A primeira viagem é realizada com uma velocidade reduzida para determinar a largura da porta, a segunda viagem é realizada a até 700 mm/s para determinar a
massa da porta. No final da viagem de programag&o a porta encontra-se na posicdo FECHADO. Na posi¢do FECHADO, os pardmetros da porta determinados s&o
armazenados. A viagem de programacéo é cancelada através do acionamento de uma tecla (S401, S402, S403) durante a mesma.

Ogrenme siiriigii

Kapi daha yavas bir hizda olmak iizere 1 - 2 kez yakl. 10 cm agilir ve kapanir. Ardindan kap! iki kez agilir ve kapanir (2 tam siiriig). Birinci siriis kapi genisligini tespit
etmek lizere daha diisiik hizda; ikinci stirlis ise kap kiitlesini tespit etmek lizere 700 mm/s'ye kadar bir hizda gergeklesir. Ogrenme siiriistiniin sonunda kapi KAPALI
pozisyonda bulunur. KAPALI pozisyonunda kapi parametreleri hafizalanir. Odrenme stirlisii esnasinda bir tusa (5401, S402, S403) basiimasi durumunda 6grenme
striisu iptal edilir.

Xop y4e6HoW akcnnyaTauum

[lBepb OTKpbIBAETCA M 3aKpbiBaeTcs 1-2 pasa, Ha WHPHHY oK. 10 CM Ha YMeHbLUEHHOM CKOpOCTY. 3aTeM CneflyeT ABYKPaTHOE OTKPbIBaHME W 3aKpbiBaHMe [BepH

(2 nonHbIx ABIKeHNs). MepBoe ABIKEHE BbINOMHAETCSA HA YMEHbLUEHHO! CKOPOCTI ANSt BbISCHEHE LMPUHbI ABEPW, BTOPas NOe3[ika BbINONHAETCA Ha CKOPOCTH 10
700 mm/c ans BbIICHEHNS Macchl ABepu. B koHLe yuebHolt skcnnyataumn asepb Haxogutes B nosuumn 3AKPBITO. B nosuuymn 3AKPBITO nonyyeHHble napameTpel
aBepu coxpansiotcs. Haxatue kHonku (S401, S402, S403) Bo Bpemst y4ebHOI 3KcnnyaTaLmuin OTMEHSET y4ebHyto SKCryaraumio.

W RE

IR 1 E 2R, GHEBITRL 10em. 2T TSITIFRICHNIR (2 IRGEREIEAT) o HUBRT 1K LLAZAS e FEEAT 55— OB AT LRI T 35
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SIDOOR TRANSFORMER
SIDOOR TRANSFORMER UL

SIDOOR NT40

Versorgung intern (24 V) X4 Versorgung extern e
Internal supply (24 V) DC-OUTPUT - |31 External supply MIN. +10V /3 mA
" - ? DC-AUSGANG 1 . - MAX, +28 V / 15 mA
Al!mentatllo'n |pteme (24V) 24V 400 mA + O] Al!mentanlo’n externe o .
Al!mentac!on |n.terna (24 V) X6 Al!mentac!on externa DC-OUTPUT - |5
Alimentazione interna (24 V) —_[8]__ Alimentazione estema gy g 4
Alimentagao interna (24 V) t,g':gjgﬁﬁggg‘f_ﬁg 3 Alimentagéo externa 6
= 5 — [
Dahili besleme (24 V) -3 Harici besleme LIGHT BARRIER / DCPS |
MuTatue BHyTPeHHee (24 B) NUDGING DRANGELN® + | 3| MWTaHve BHellHee UGHTSCHRANKE 10cPS , 8 + &
37 ) 2 R s
P 8 LR (24 V) CLOSEzu® + (13— AR HLIR NUDGING DRANGELNG + | &
OPENAUF @+ |Hf closE@«+ AL~ |
opENAr @+ O]~ |

HINWEIS ﬁ%ﬁmcm an fremdes Spannungspotential gelegt Lichtschranke, Door Closed Position Sensor (DCPS) oder inaktiv.
NOTE X4 must not be connected to an external voltage supply. Light barrier, door closed position sensor (DCPS) or inactive.
REMARQUE | Ne pas raccorder X4 & une source de tension externe. E}grgtli?re photoélectrique, Door Closed Position Sensor (DCPS) ou
NOTA En X4 no debe aplicarse una tension eléctrica externa. Efiir:;irt?v{g;%electnca, sensor de posicidn de puerta cerrada (DCPS)
NOTA Non collegare X4 a un potenziale di tensione esterno al Barriera fotoelettrica, sensore di posizione porta chiusa (DCPS) o
sistema. inattivo.
INDICAGAO é‘(‘é‘;‘; pode ser colocado em um potencial de tenséo Barreira de luz, Door Closed Position Sensor (DCPS) ou inafivo.
. L . Fotosel, Door Closed Position Sensor (DCPS)
NOT X4'Uin yabanci gerilim potansiyeline baglanmasi yasaktir. veya akiif degil
YKA3AHVE X4 Henb3s yknagpIBaTb Ha CTOPOHHMA NOTEHLMan doToanekTpuyeckmit 6apbep, AaTHNK 3aKPBITOTO  NONOXEHNS
HanpsxeHus. nBepyt (DCPS) unu He akTUBHO.
BLH MK X4 5o AR Jeth, ORI B AR (DCPS) BiAk T RIBIHRA
LIGHT BARRIER / DCPS NUDGING
LICHTSCHRANKE / DCPS DRANGELN
Lichtschranke oder Door Closed Position Dréngeln (ZU- und Drangel-Befehl gleichzeitig aufschalten  (nurin IR, IR,
Sensor (DCPS) SchlieRrichtung wirksam)) TUR-ZU TUR-AUF
Light barrier or Door Closed Position Nudge (simultaneous activation of the CLOSE and Nudge DOOR
Sensor (DCPS) commands (effective only in the closing direction)) CLOSE
Barriére photoélectrique ou Door Closed Eg;?;iiz(j?fr; r:e;teer fe::;n;ts){zlnai CS::“n;anT:it'i;i:nMj:g;z Ztela OUVRIR FERMER
Position Sensor (DCPS) gage 4 PORTE PORTE
fermeture)
Barrera fotoeléctrica o sensor de posicion Cierre lento forzado (aplicar simultineamente comandos CERRAR CERR ABR
de puerta cerrada (DCPS) y Cierre lento forzado (solo actta en sentido de cierre)) PUERTA PUERTA
Barriera fotoelettrica o sensore di Chiusura forzata (inserire contemporaneamente i comandi PORTA PORTA
posizione porta CHIUSA (DCPS) CHIUSURA e Chiusura forzata (attivi solo in direzione di chiusura)) CHIUSA APERTA
Barreira de luz ou Door Closed Position Avango (comandos de avango e FECHADO devem ser conectados PORTA- PORTA-
Sensor (DCPS) simultaneamente (s¢ tem efeito no sentido de fechamento)) FECHADA ABERTA
Fotosel veya Door Closed Position Sikisma (KAPALI ve sikisma komutunun ayni anda anahtarlanmasi KAPIYI
Sensor (DCPS) (sadece kapatma ydniinde etkilidir)) KAPAT
DoTo3neKTPUYECKN Bapbep UK faTumnk TonkaHue (komaHay 3akpbiTb 11 TONKaHWe BbIKOYUTL [NBEPb [BEPb
3aKpbITOro nonoxetus fsepyt (DCPS) 0AHOBPEMEHHO (paboTaeT TOMbKO B HANPAaBNEHM 3aKPbIBAHNS)) 3AKPbITA OTKPbITA
1) 96 DAY (¢ D P R < i) S PA ™ i 4 [ I R i .
S e 157 A% 3% (DCPS) ﬁf‘;ig;&?j A SRR i Tt (UK [Cik
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HINWEIS

DCPS aktiviert: Nach Anlegen der Netzspannung kann die Tir sofort mit
Normalgeschwindigkeit fahren, wenn die Tir in Position ZU ist und der DCPS
geschlossen ist.

NOTE

DCPS active: The door can travel at normal speed immediately after the supply voltage
has been applied if the door is in the CLOSED position and the DCPS is closed.

REMARQUE

DCPS activado: Tras aplicar la tension de red la puerta puede moverse
inmediatamente con su velocidad normal si la puerta esta en posicion CERRADA y el
sensor DCPS esta cerrado.

NOTA

DCPS activado: Tras aplicar la tension de red la puerta puede moverse inmediatamente
con su velocidad normal si la puerta esta en posicion CERRADA y el sensor DCPS esta
cerrado.

NOTA

DCPS attivato: Dopo I'applicazione della tensione di rete la porta pud muoversi subito
a velocita normale, se la porta € in posizione CHIUSA e il DCPS ¢ chiuso.

DCPS ativo: Apos a criagdo da tenséo de rede a porta pode deslocar-se de imediato &

INDICACAO velocidade normal se a porta estiver na posicdo FECHADO e o DCPS estiver fechada. SIDOOR TRANSFORMER/ %
T SIDOOR TRANSFORMER UL
NOT DCI?S devreye sokuldu: Sebeke gerilimi verildikten sonra, kapi KAPALI SIDOOR NT40
pozisyonundaysa ve DCPS kapali ise, kapi hemen normal hizla hareket ettirilebilir.
DCPS aktumpoBaH: [ocne nogayu CeTeBoro HanpsikeHnst [BIKEHNE Bepy
YKA3AHUE BO3MOXHO Cpa3y C HOPMarbHOM CKOPOCTbHO, ECIM [1BEPb HAXOAUTCS B MO3NLIN
3aKpbITo, @ aT4K 3aKpbIToro nonoxeHus asepy (DCPS) 3akpbIT .
my DCPS CL¥E: e is)s, X0 14T 5" {0 & 3 H. i 4% DCPS i,
I TAISZ R PAE 3 3 BT
» Lichtschranke / DCPS einstellen * Ajuste de barrera fotoeléctrica/ * Fotoselin / DCPS'in ayarlanmasi
(Seite 19) = DCPS (pag. 19) — (Sayfa 19)
» Aktivierung CAN-Schnittstelle * Activacion de la interfaz CAN | (AT40 + CAN arayuziiniin aktiflestiril- mesi
(AT40 CAN) (Seite 19) CAN) (pag. 19) (AT40 CAN) (Sayfa 19)
* Set light barrier / DCPS (page 19) * Barriera fotoelettrica / regolazione * Hactponka poToanekTpuyeckoro
¢ Activate CAN interface (AT40 CAN) - del sensore DCPS (pag. 19) o 6apbepa / DCPS (cTpaHuua 19)
(page 19) * Attivazione dell'interfaccia CAN * AkTuBMpoBaHue uutepdenca CAN
(AT40 CAN) (pag. 19) (AT40 CAN) (cTpanuua 19)
+/Réglage de la barriére photoélec- +|Ajustar DCPS / barreira de luz s JeMt / & E DCPS (W 19 W)
trique/du DCPS (page 19) o (Pagina 19) . BUE CAN 2 (AT40 CAN) (2
* Activation de l'interface CAN * Ativacao interface CAN (AT40 CAN) /19K )
(page 19) (Pagina 19)
Verletzungsgefahr durch bewegliche mechanische Teile
WARNUNG Untersetzungen oder Ubersetzungen am Zahnriemen sind nicht erlaubt, da hierdurch die kinetische Energie der Aufzugtiir bzw. die
statischen Kréfte an der Aufzugtiir veréndert werden. Die Tiirweite ist dann nicht mehr giiltig.
Risk of injury from moving mechanical parts
WARNING Gearing up or down is not allowed on the toothed belt because this would change the kinetic energy of the elevator door or the static
forces on the elevator door. The door width would then no longer be valid.
Risque de blessure en raison de piéces en mouvement
Les démultiplications et surmultiplications ne sont pas autorisées au niveau de la courroie crantée, car cela modifierait 'énergie
ATTENTION cilnétiqulebclle la porte d'ascenseur et les forces statiques exercées au niveau de la porte. La valeur de largeur de porte ne serait alors
plus valable.
Peligro de lesiones debido a piezas mecanicas en movimiento
ADVERTENCIA No se permite aumentar ni disminuir la relacion de transmision en los 6rganos que mueven la correa, ya ello modifica la energias
cinética de la puerta y las fuerzas estaticas que actdan en ella. El ancho de apertura de la puerta ya no es entonces valido.
Pericolo di lesione a causa di parti meccaniche in movimento
AVVERTENZA Demoltiplicqzioni o rapporti di trasmissione sulla qinghia dentata non sono consen‘titi, poiché modificherebbero le energie cinetiche o
le forze statiche sulla porta dell'ascensore. L'ampiezza della porta non sarebbe pill valida.
A Perigo de ferimentos devido a pe¢as mecénicas moveis
AVISO N&o séo permitidas desmultiplicagbes das correias dentadas, visto que isso alteraria as energias cinéticas ou forcas estaticas na
porta do elevador. A amplitude da porta deixa de ser vélida.
A Hareketli mekanik parcalar nedeniyle yaralanma tehlikesi
iKAZ Triger kayislarinda diisiik ya da ylksek aktarimlara izin verilmemektedir, zira bu sayede asansdr kapisinin kinetik enerjisi veya
asansor kapisindaki statik glicler degisir. Kapi genisligi bu durumda artik gecerli degildir.
OnacHocTb TpaBMUPOBaHUSA NOA BO3AEHCTBMEM NOABWKHBIX MEXaHNYECKMX YacTen
& npeobpa3oBaHie C MOHKEHNEM UMK NOBbILLIEHUEM Ha 3y64aToM peMHe He pa3speLLeHbl, Tak Kak BCTIEACTBUE 3TOT0 MEHSIHTCS
MpepynpexaeHne | KVHETUHECKUE SHEPIVW ABEPY NIUEITA WM CTATUYECKVIE YCunus Ha ABepy nidTa. LLinputa Asepu B ToM cryyae GonbLue He
fencTeyer.
A AR BHURER AT R S B
B VB Bt ANt Bgod sl e, PO 5 3 T RE S SO M B se i D RAE SR . Z A T 9K R AL
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Verletzungsgefahr durch Uberschreitung der Grenzwerte fiir Kréafte und Energien an der Tiir

Priifen Sie die zulassigen Krafte und Energien nach Inbetriebnahme der Aufzugtiir am Gesamtsystem (Aufzug) mit gekoppelter Schacht-
und Kabinentir, an der schwersten Schachttlir und passen Sie diese bei einer Uberschreitung auf die Grenzwerte an. Beachten Sie dabei
die folgenden Vorgaben:

WARNUNG + Grenzwerte fiir die kinetische Energie (analog zur EN 81)
Max. kinetische Energie der Aufzugttir in SchlieRrichtung: < 10 Joule / bei abgeschalteter Reversiereinrichtung < 4 Joule
* Grenzwerte fiir die SchlieR- und Klemmkréfte (analog zur EN81) Max. statische SchlieRkraft: <150 N
+ Offnungskraft bei Glastiiren: < 150 N
Risk of injury from exceeded force and energy limit values on the door
After commissioning, check the forces and energies of the elevator door on the entire system (elevator) with landing door and cabin door
coupled, and on the heaviest landing door, and adjust them if they exceed their limit values. Observe the following guidelines:
+ Limit values for kinetic energy (as in EN 81)
WARNING Max. kinetic energy of the elevator door in the closing direction: < 10 joules / < 4 joules with reversing device disabled
« Limit values for closing and clamping forces (as in EN81) Max. static closing force: < 150 N
+ Opening force for glass doors: < 150 N
Risque de blessures par le dépassement des valeurs limites d'effort et d'énergie sur la porte.
Vérifiez les puissances et forces admissibles aprés la mise en service de la porte d'ascenseur sur le systeme entier (ascenseur) lorsque les
portes de cage et de cabine sont couplées, au niveau de la porte de cage la plus lourde, et adaptez-les aux valeurs limites en cas de
dépassement. Respectez les consignes suivantes :
+ Valeurs limites pour I'énergie cinétique (analogue a EN 81)
ATTENTION Energie cinétique maximale de la porte d'ascenseur dans le sens de fermeture : < 10 Joule / < 4 Joule lorsque le dispositif
d'inversion est désactivé
+ Valeurs limites pour les efforts de fermeture et de pincement (analogue a EN81) Effort statique de fermeture max : < 150 N
+ Force d'ouverture pour portes en verre : < 150 N
Peligro de lesion debido a la superacion de los limites de fuerzas y energias en la puerta
Una vez puesta en marcha la puerta del ascensor en el sistema global con puertas de cabina y rellano, compruebe las fuerzas y energias
enla puerta de rellano asociada; si se superan los valores permitidos deberan reajustarse los limites. Preste atencion a lo siguiente:
+ Limites de energia cinética (analogo a EN 81)
ADVERTENCIA Energia cinética max. de la puerta del ascensor en sentido de cierre: < 10 Joule / con dispositivo inversor de sentido
desconectado < 4 Joule
+ Limites de fuerzas de cierre y aprisionamiento (analogo a EN81) Fuerza estatica de cierre max.: < 150 N
+ Fuerza de apertura para puertas de vidrio: < 150 N
Pericolo di lesioni a causa del superamento dei valori limite per forze ed energie esercitate sulla porta
Controllare dopo la messa in servizio della porta dell'ascensore le forze ed energie consentite nell'intero sistema (ascensore), con porte
accoppiate di piano e di cabina, sulla porta di piano pili pesante e adattarle ai valori limite in caso di superamento. Osservare le seguenti
prescrizioni:
AVVERTENZA Valori limite per I'energia cinetica (analogamente a EN 81)

Energia cinetica max. della porta dell'ascensore in direzione di chiusura: < 10 Joule / < 4 Joule con dispositivo di inversione
disinserito

+ Valori limite per le forze di chiusura e blocco (analogamente a EN81) Forza di chiusura statica max.: < 150 N

« Forza di apertura con porte in vetro: < 150 N

AVISO

Perigo de ferimentos devido a ultrapassagem dos valores limite para as forcas e energias na porta
Verifique as forgas e energias permitidas em todo o sistema (elevador) apds a colocagéo em funcionamento da porta do elevador com porta
de cabine e de patamar acopladas, na porta de patamar mais pesada adapte-as aos valores limite, no caso de ultrapassagem. Observe as
seguintes indicagdes:
+ Valores limite para a energia cinética (analogamente a EN 81)
Energia cinética max. da porta do elevador no sentido do fechamento: < 10 Joules / com dispositivo de reserva
desligado < 4 Joules
+ Valores limite para as forgas de fechamento e aperto (analogamente @ EN81) Forga méxima estatica de fechamento: < 150 N
+ Forcas de abertura em portas de vidro: < 150 N

iKAZ

Kapidaki kuvvet ve enerji limitlerinin agilmasi nedeniyle yaralanma tehlikesi
izin verilen giig ve enerjileri, asansér kapisi isletmeye alindiktan sonra kat ve kabin kapisi birbirine baglantili olan komple sistemdeki (asansér)
enadir katkapisinda kontrol edin ve degerlerin asilmasi durumunda sinir degerlerle uyumlu hale getirin. Bunu yaparken asagidaki
talimatlari dikkate alin:
+ Kinetik enerji sinir degerleri (EN 81'e uygun)

Maks. kinetik enerji, asansor kapisinin kapatma yoniinde: < 10 Joule / ters hareket donanimi kapatiimis vaziyetteyken < 4 Joule
« Kapatma ve sikma kuvvetleri icin sinir degerler (EN81'ye uygun) Maks. statik kapatma kuvveti: < 150 N
+ Cam kapilari agma giicli: < 150 N

JAN

MpepynpexaeHue

OnacHocTb NnomnyyeHns TpaBM B cryyae NPeBbILWEHNS NpeaenbHbIX3HaYeHUA YCUNUA 1 3HEPrui
[MpoBepUTL AONYCTUMBIE YCUMNS 1 SHEPTWI0 NOCNE BBOAA B SKCMMyaTaLyio ABEpU NdTa B 0BLLEN cucTeMe (MndhT) C COeAMHEHHOI ABEPLIO
LWaxTbl 1 kabuHbl, HA CaMoi TSHKENOiA ABEPY LUAXThI U B CIy4ae NPeBbILLEHNS FPaHUYHbIX NOKa3aTeneil MPOM3BECTI COOTBETCTBYIOLLE
u3meHeHms. Mpu  atom cobniopaiTe crepyioLme MyHKTbI:
* rPaHWYHbIE MOKa3aTenu Ans KMHETUYECKON 3Heprim (aHanornyHo EN 81)
Makc. KuHeTUYeckas aHepris Asepu nudTa B HanpaBsneHnn 3akpbiBans: < 10 Dxoynb /
npu BbIKMKOYEHHOM HanpaeneHuu Bosepara < 4 [xoynb
* rpaHWYHble NOKa3aTenu Ans yCunuil 3akpblBaHUs U caaBnMBaHus (aHanoruyHo EN81)
Makc. cTaTuyeckoe ycunue 3akpbiBaHus: < 150 H
* Ycunne oTKpblBaHUs Npu CTeknsiHHbIX gsepsax: < 150 H

B TR AR Z K S B G BRGNS A R 24
RS TR RS R G E R AN RS CREE RV AN UUERITERNSN TS, FHRAGERELZ
AT VG P, SR TG, R R R . RS LR RIE -
o« BIREIRIRIE (3% ENST)
MBS IEE A& T [ LI RBfE N: <10 R / REFEBEERMN <4 £H
o WA IR T A PR E ( 255 EN81)
BAREEMEGS: <150N
s PEEIIRAT ) < 150N
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Lernfahrt (im laufenden Betrieb)

. =08 normal) el movimiento de
ausfiihren

Ejecutar (durante el funcionamiento

Ogrenme siiriigiinii (isletim
sirasinda) gergeklestir

aprendizaje
Conduct learn run (during o Eseguire un movimento di BbinonHuTb BKNOYEHWE Ans
operation) apprendimento (in esercizio) 00y4eHus (B TEKyLIEM pexume)
Exécuter une marche | Executar viagem de programagéo e (EREBITH) PUTEIEB
d'apprentissage (en service) (durante o funcionamento) 17
A Verletzungsgefahr durch bewegliche mechanische Teile o
WARNUNG Beachten Sie die Hinweise zur Lemfahrt ab Seite 12.
A Risk of injury from moving mechanical parts
WARNING Observe the notes on the leam run, as from page 12.
Risque de blessure en raison de piéces en mouvement
& ATTENTION Tenez compte des indications relatives a la course d'apprentissage a partir de la page
12.
A Peligro de lesiones debido a piezas mecanicas en movimiento
ADVERTENCIA Respete las indicaciones sobre la marcha de aprendizaje en la pag. 12 y siguientes.
& Pericolo di lesione a causa di parti meccaniche in movimento
AVVERTENZA Osservare le avvertenze sul movimento di apprendimento da pag. 12. «
A Perigo de ferimentos devido a pe¢as mecéanicas moveis " |‘
AVISO Observe as instrucdes relacionadas a viagem de programacéo a partir da pagina 12.
AiKAZ Hareketli mekanik parcalar nedeniyle yaralanma tehlikesi

Ogrenme siiriisli ile ilgili olarak 12. sayfadan itibaren belirtilmis olan uyarilari dikkate alin.
OnacHocCTb TPaBMMPOBaHUSA NoJ, BO3AENCTBUEM NOABUKHBLIX MEXaHUYECKNX
Al'lpe.qynpe)x.qeuue vacren ;

YuuTbliBaliTe ykasaHus no y4ebHoi akcnnyaTaymm Ha cTp. 12.

T IR R S E
2l Age RN 12 TURIN )iz B

2] ©
- o

e

// ) §401

StartLernfahrt [R50 StartLemfahrt
StartLernfahrt IT StartLernfahrt
StartLernfahrt [ StartLernfahrt

Lernfahrt erfolgreich abgeschlossen

Learn run successfully completed

Course d'apprentissage terminée avec succés
Movimiento de aprendizaje terminado correctamente
Movimento di apprendimento concluso correttamente
Viagem de programagéo concluida com sucesso
Ogrenme silriisil basariyla tamamland

OB6yyeHwe ycreLIHo 3aBepLUEHO l
5 SEAT RIS R

Die max. SchlieBgeschwindigkeit und die Dréngelgeschwindigkeit werden in Abhangigkeit der ermittelten Masse begrenzt.
The maximum closing speed and the nudge speed are limited as a function of the determined weight.

La vitesse de fermeture maximale et la vitesse de forgage sont limitées en fonction de la masse déterminée.

La velocidad méax. de cierre y la velocidad de cierre lento forzado (nudging) se limitan en funcién de la masa determinada.
La max. velocita di chiusura e la velocita di chiusura forzata vengono limitate in funzione della massa determinata.

As velocidades méax. de fechamento e de avango sdo limitadas dependendo das dimensées determinadas.

Maks. kapatma hizi ve sikisma hizi tespit edilen agirliga bagl olarak sinirlanir.

Makc. ckopoCTb 3aKpbIBAHIA 1 CKOPOCTb TOMNKAHS OrPaHM4NBAOTCS B 3aBUCMMOCTM OT ONPEAENeHHO Macehl.
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Bedienen (Terminalmodul) =50 Operacion (Médulo de terminales) TR Kullanim (Terminal modiilii)
. . . YnpaBneHue (TepMUHaNbHbI
Operation (Terminal module) 45 | Comando (Modulo terminale) Py P (Tep
Moaynb)
Commande (Module terminal) A0 | Operagio (Médulo terminal) e BRE (TR
SIEMENS ATES00E
Service Tool
SPRACH-MENUE / LANGUAGE MENU
Deutsch / English
( HAUPT-MENUE/MANMENU |
T
! ! 1 i
Schnell-Justage / Gesamt-Justage / Monitor / Service /
quick setup general setup monitor Service
A -
Tuerzustand / Profilparameter / Tuerzustand / FW-Version /
door state B profile parameters state [ "] FW-version

Profilauswahl / L Fahrbefehle / Eingangssignale /

*{

—

4_[ Ereign./Statistik /

select profile door commands inputs events/statistics
Fahrbefehle / [Starte Lernfahrt mit Ausgangssignale / Wartungsdaten /
door commands || Standardpara / outputs maintenance

start initial learn run

Parametereinst. / Spezial /
parameter setup Starte Lemiahrt 7 special
| start normal learn run

Lade Standardparameter
set default parameter

Spezialparameter /
special parameter

Lichtschranke / DCPS einstellen =50 Ajuste de barrera fotoeléctrica/DCPS it | Fotoselin / DCPS'in ayarlanmasi
i ] Barriera fotoelettrica / regolazione del = Hactpoiika hoToanektpuyeckoro
Set light barrier /| DCPS sensore DCPS 6apuepa / DCPS
sﬁgizg;:fﬁ':uimeszps 0| Ajustar DCPS | barreira de luz S| St /@ DCPS
HAUPT-MENUE / Gesamt-Justage / Spezialparameter / Eing. 1/ ' 'Sé]gsscpggggf light barrier
MAIN MENU general setup special parameter input 1 TRtV ek Ao

Aktivierung CAN-Schnittstelle (AT40

CAN) =3 Activacion de la interfaz CAN (AT40 CAN)
Activate CAN interface (AT40 CAN) " 2:';";"”“‘* dellinterfaccia CAN (AT40
Activation de I'interface CAN (AT40 | Ativagéointerface CAN (AT40 CAN)

CAN)

TR
Py
iib'8

CAN arayiiziiniin aktiflestirilmesi
(AT40 CAN)

AktuBupoBaHue untepdenca CAN
(AT40 CAN)

¥3E CAN &0
(AT40 CAN)

Gesamt-Justage/
general setup

HAUPT-MENUE/
MAIN MENU

Spezialparameter/ |
special parameter I

Kommandogabe/
> command input

>

» Digital-10 / digital 10 "
*CAN/CAN

= Werkseinstellung / Factory setting / Réglage d'usine / Ajustes de fabrica / Impostazione di fabbrica / Ajuste de fabrica / Fabrika ayari / 3asopckan wactpoiika / 1z &

Lade Standard-CAN-Parameter(
set default CAN parameters

CANopen Node-ID/

-

CANopen node ID

1..7"...125

Baudrate/ | [automatisch / automatic ", 10 kBd, 20 kBd, 50 kBd,
—>| baud rate | 100 kBd, 125 kBd, 250 kBd, 500 kBd, 800 kBd,
] [ 1000 kBd
Tuernummer/ .
—*| door number —'[ 1.4

DE Profile 1 Perfiles
EN Profiles IT Profili
FR Profils Perfis

PT

TR Profiller
Py Mpocounu
e ERE SO
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A AUF AUF_ZU Bremsrampe AUF
S
Die Fahrkurve —— Acceleration ramp OPEN Reverse ramp OPEN_CLOSE ~ Brake ramp OPEN Schieichsirecke AUF
Travel curve Geschwindigkeit AUF| Schwertstrecke AUF — _ _ - Creep distance OPEN
Speed OPEN| Cutter distance OPEN - 4 Y 3y ~ :
La courbe de —» o A » —
. [ ;
déplacement | §‘\‘ ! ;
P g <N\ =
Curva de movimientos 1 Ve AUF By ! !
[ %
Lacurvadi 73 v, OPEN IR — {
. - .
movimento Schwertgeschwindigkeit AUF “ N\ s Schleichgeschwindigkeit AUF 1
A curva de andamento Citterspesa orEn LSy Omepspen OPEN ! swacke
|
h 4 A 4 . A4 pe
Hareket egrisi [ . Y 7Y e
K Cutter speed CLOSE “X Creep speed CLOSE | Route
pviBas ABMKEHUA Schwertgeschwindigkeit ZU 82, N Schleichgeschwindigkeit ZU :
= >
BITHER ¥ SN A V.. CLOSE L/ '
C F1 :
- il
* \ V,.2U i '
Reverse ramp e 1 !
b o NS s I
>Brake ramp &> - 1 N > S R—
Speed CLOSE | Cutter distance CLOSE 4 N S v e . Creep distance CLOSE
it ZU | Schwertstrecke ZU i e Schleichstrecke ZU
Brake ramp CLOSE Reverse ramp CLOSE_OPEN Acceleration ramp CLOSE !
v Bremsrampe ZU Reversierrampe ZU_AUF Beschleunigungsrampe ZU ~ _ _ _ _ =min

Hinweise zur Parametrierung

+ Ubernahme der Parameter: bei
Stillstand, Endanschlag "ZU" oder
Endanschlag "AUF".

* Die Auswahl eines Profils iberschreibt
alle Profil-Werte.

Parametrelendirme ilgili bilgiler

* Parametrelerin devralinmasi: Duragan
konumda, dayanak "KAPALI" veya dayanak
"YUKARI".

* Bir profilin segilmesi durumunda tiim profil
degerlerinin lizerine yazilir.

Instrucciones de parametrizacion
* Aplicacion de los parametros: con puerta parada,
ES en tope "CERRADA" 0 "ABIERTA".
* Al seleccionar un perfil se modifican tam- bién
todos los valores de perfiles.

Notes on parameter assignment
Yka3aHus no napameTpupoBaHmio

* Accepting parameters: parameters are Avvertenze relative alla parametrizzazione
; - o . L ) * TMpuem napameTpoB: BO BPEMS OCTaHOBKM,
accepted with the door stationary at the * Applicazione dei parametri: in stato di fermo, KOHLIEB0 Y1on "3AKPBITO" /it KoHLIEB0M
end stop "CLOSED" or end stop IT finecorsa "CHIUSA" o finecorsa "APERTA". . N ynop .\ .
. . . ) . - . ynop "OTKPbITO".
OPEN". * La selezione di un profilo sovrascrive tuttii valori
. . . ) * Buibop npodmns nepenucbiBaeT Bce
* Selecting a profile overwrites all profile del profilo.
3HaueHus npoduns.
values.
Consignes de paramétrage Indicacdes para parametrizagdo AR
* Validation des parametres : pour arrét, * Aceitagdo dos parametros: durante a imobi- o« RSB BN, KRR
l?utee finale FERMETURE ou butée PT I|zag?o, encost:) terminal "FECHADO" ou encosto i “ oo S
finale OUVERTURE. final "ABERTO". “«gp
¢ Lasélection d'un profil écrase toutes * Aselegdo de um perfil substitui todos os valores BB OB ST A E
les valeurs de profil. de perfil RIER
SIDOOR ATES500E SIDOOR MED280 (280 kg)
P [ P2 [P3 | P4 [P5 |P6 | Min.Max SIDOOR MED280
- n 1) M6 Default Prof. / M6
Schleichstrecke AUF / Slow end distance open mm 30 20 20 30 30 30 0...100 P1 default prof.
Schwertstrecke AUF / Slow startdistance open mm 50 30 30 40 40 40 0...150 M6 Min. Profil 1/ M6
Schleichsirecke ZU/ Slowstartdistance close mm__ |0 0o |o 0 0 0 0...100 P2 min.profie 1
Schwertstrecke ZU/Slow end distance close mm 60 40 40 60 60 40 0...150 M6 Min. Profil 2/ M6
Maximale Geschwindigkeit AUF/Maximumspeedopen | mm/s 700 400 | 500 700 800 750 100... 800 P3 min.profile 2
SchleichgeschwindigkeitAUF / Slowendspeed open mm/s 40 40 50 60 70 70 30...90 P4 M6 Max. Profil 1/ M6
SchwertgeschwindigkeitAUF / Slow startspeedopen mm/s 60 40 50 60 70 70 30...90 max.profile 1
InitialgeschwindigkeitAUF /Slowinitial speed open mm/s 90 50 60 70 90 90 30...90 P5 M6 Max. Profil 2/
Maximale GeschwindigkeitZU/Maximumspeedclose mm/s 262 225 | 250 262 262 250 100.... 500 M6max.profile 2
SchleichgeschwindigkeitZU/Slowstartspeedclose mm/s 60 40 50 60 70 50 30...90 P6 M6 Spez. Profil / M6
SchwertgeschwindigkeitZU/Slowendspeedclose mm/s 40 40 50 60 70 50 30...90 spec. profile 1
Initialgeschwindigkeit/ Slowinitial speed close mmis | 90 50 | 60 70 90 60 30...90 " Standardprofil / Default profile
DrangelgeschwindigkeitZU/Nudgingspeed mm/s 150 100 | 100 150 100 100 50... 250 /Prpfll standarQl Perfil
BeschleunigungsrampeAUF/Accelerafionrampopen | -2 | 2200 | 800 | 1000 | 2500 | 3000 | 3000 | 300...3000 estandar / Profilo standard /
. m Perfil padréo / Standart profil /
Bremsrampe ZU/ Decelerationrampclose mm/52 800 600 | 800 1000 | 1200 | 1200 | 300...1200 CraHapTHbiii npodons | 24
Reversierrampe AUF/ZU/Reversalrampop->cl mm/52 1200 | 600 | 800 1000 | 1200 | 1200 | 300... 1200 AL E
BeschleunigungsrampeZU/Accelerationrampclose mmis2 | 800 600 | 800 2500 | 2500 | 500 300... 3000
Bremsrampe ZU/ Decelerationrampclose mm/52 600 600 | 800 1000 | 1200 | 500 300... 1200
Reversierrampe ZU/AUF/Reversal rampcl->op mm/52 850 800 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 300... 1200
Dauermoment(Strom) AUF/Idle torque open A 4 4 4 4 4 4 0..6
Dauermoment (Strom) ZU/Idle torque close A 4 4 4 4 4 4 0..6
Schwertandruckmoment/Peaktorqueclose A 6 6 6 6 6 6 0..7
Offnungskraftstatisch/ Limitforce open N 350 300 | 300 350 350 350 70...350
Schliekraftstatisch/ Limitforce close N 90 90 90 90 90 90 70...230
Schwertkraftstatisch ZU/ Limit force end close N 90 90 90 90 90 90 70...230
Dréngelkraftstatisch ZU/ Limitforce close nudging N 70 70 70 70 70 70 70...230
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Betriebszustande (H401)

ES

Estados operativos (H401)

Operating states (H401)

A | Stati operativ (H401)

Etats de fonctionnement (H401)

PT

Estados de operagéo (H401)

PY

H3C

isletim durumlan (H401)

paboume cocTosiHus (H401)

IBATIRA (H401)

Signal Lichtschranke liegt an
(Lichtschranke unterbrochen)
DCPS-Fehler, wenn Input 1 als DCPS
konfiguriert ist

« Sefial de barrera fotoeléctrica presente
(barrera fotoeléctrica interrumpida)

* Error de DCPS si la entrada 1 se configuré
como DCPS

* Fotosel sinyali mevcut (fotosel kesildi)
* DCPS hatas, Input 1 DCPS olarak
yapilandirildiginda

Light barrier signal present (light barrier
interrupted)

DCPS error if input 1 is configured as
DCPS

+ E presente il segnale della barriera
fotoelettrica (barriera fotoelettrica
interrotta)

* Errore DCPS, se l'ingresso 1 € configurato
come DCPS

* CurHandotoanekTpuyeckiii bapbep
cpabotan

(dpoToanekTpuyeckuit Gapbep npepsaH)

¢ Ouwwubka DCPS, ecnv Beoa 1
CKOHurypupoBaH B kayectse DCPS

Signal de la barriére photoélectrique activé
(barriére photoélectrique interrompue)
Erreur DCPS, si Input 1 est configuré
comme DCPS

« Sinal Barreira de luz presente (barreira de
luz interrompida)

* Erro DCPS se Input 1 estiver configurada
como DCPS

o MG S ERF LT ORI
o Wk i 1 B DCPS K51 &
DCPS i

RAM-, EEPROM oder CPU-Fehler
(Systemfehler)

Error en RAM, EEPROM o CPU (error del
sistema)

RAM-, EEPROM veya CPU hatasi (sistem
hatast)

RAM, EEPROM or CPU error (system error)

Errore di RAM, EEPROM o CPU (errore di
sistema)

Owwmbka O3Y, AM-N3Y nam LN
(cucTemHas owmbka)

Erreur RAM, EEPROM ou CPU (erreur
systeme)

Erro do CPU, EEPROM ou RAM (erro de
sistema)

RAM 4%, EEPROM #§i%EL CPU fii®
(REEHEHR)

Brems-Chopper defekt

Chopper de frenado defectuoso

Frenleme devresi arizall

Braking chopper defective

Chopper di frenatura difettoso

Topmo3Hoii 06THopaTop HeucrnpaseH

Hacheur de freinage défectueux

Chopper de frenagem com defeito

il Zh P SRR

Fehler im 2. Abschaltweg

Error en 2.° circuito de desconexion

2. kapatma yolunda hata

Error in the second shutdown route

Errore nel 2° percorso di disinserzione

OLwunbka Ha BTOPOM MyTy OTKIIOYEHNS!

Erreur dans la 2e voie de déconnexion

Erro no método 2 de desconexdo

3 2 KIS B

Verléngerung der Offenhaltezeit bei
erhohter Einschaltdauer des Motors
Motorschutzmodus aktiv
Ubertemperatur im Motor oder
Steuergerat

* Prolongacion del tiempo con apertura abierta
en caso de mayor duracion de conexion
del motor

Modo de proteccion de motor activo
Sobretemperatura en el motor o en el
aparato de mando

.

+ Daha uzun motor galisma siiresinde agik
tutma stiresinin uzatiimasi

Motor korumasi modu aktif

Motor veya kumanda cihazinda agiri
sicaklik

Increased hold-open time with longer
motor switch-on time

Motor protection mode active

Motor or controller overtemperature

Prolungamento del tempo di mantenimento
apertura in caso di durata d'inserzione
aumentata del motore

Modalita di protezione motore attiva
Sovratemperatura nel motore o dispositivo
di comando

.

YBeNnuYeH1e BpPeMeHU yaepKuBaHus B
OTKPLITOM COCTOSIHM NP YBENMYEHHOI
NPOAOMKUTENBHOCTH BKIIOYEHUS
Apuratens

PexuM 3aluTsl ABUraTENs aKTUBEH
MoBbllweHHasi TeMnepaTypa fBurarens
w1 npuGopa ynpaenexus

Prolongation du temps d’'ouverture pour

une durée accrue de fonctionnement du

moteur

Mode protection moteur actif

Surchauffe du moteur ou de I'appareil de
commande

.

Prorrogagéo do periodo de mantimento da
abertura em um periodo de conex&o do
motor elevado

Modo de protegé&o do motor ativo
Temperatura excessiva no motor e no apa-
relho de comando

o P ALLAY SR A R I BLE KT
REZSE ]

o CRUE LR B

o WL BRI B A I A

Motor undefiniert — keine Lernfahrt mit diesem
Motortyp durchgefiihrt (Bei Einsatz einer
anderen Variante des Motors ist eine erneute
Durchfiihrung der Lernfahrt beim Anlegen der
Netzspannung (Seite 12) 'erforderlich)

Motor indefinido, no se ejecuta el movimiento
de aprendizaje con este tipo de motor (si se
usa otra variante del motor es preciso repetir
al movimiento de aprendizaje al aplicar la
tension de red (pag. 12))

Motor tanimsiz — bu motor tipiyle higbir
6drenme hareketi uygulanmadi (baska
modelde bir motorun kullaniimasi durumunda,
sebeke gerilimi verilirken | (Sayfa 12) 63renme
hareketi tekrar uygulanmalidir)

Undefined motor — no learn run performed
with this motor (if another motor variant is
used then a new learn run must be performed
when switching on the line voltage (see page
12)

Motore indefinito — nessun movimento di
apprendimento eseguito con questo tipo di
motore (impiegando un'altra variante del
motore si deve rieseguire il movimento di
apprendimento all'applicazione della tensione
di rete (pag. 12)

[lBvratenb He onpeaeneH — ¢ 3TUM TUNom
asuratenst y4ebHas akcnnyaraLus He
npoefeHa (Mpy NpuMeHeHUn apyroro Tuna
nABuratens TpebyeTcs MoBTOPHOE NpoBeaeHe
y4ebHoi aKennyaTauui npu nogaye ceTesoro
Hanpskehusi (cTp. 12)

Moteur indéfini — aucune course
d'apprentissage exécutée avec ce type de
moteur (I'utilisation d'un autre moteur néces-
site une nouvelle course d'une autre course
d'apprentissage a I'application de la tension
d'alimentation (page 12)

Motor indefinido — ndo ¢ efetuada qualquer

viagem de programag&o com este tipo de motor

(utilizando uma outra variante do motor é
neces- sario efetuar a viagem de programagao
ao criar a tens&o de rede (paqgina 12)
novamente)

HIHLARE S — TEi A A L
7% 21847 (FEREAUHB T S AL
B AUE 230 HRR BURTHRAT 24 3118
7 G 12 50 )

Motor blockiert in SchlieRrichtung

Motor obstruido en sentido de cierre

Motor kapatma yéniinde bloke ediyor

Motor obstructed in the closing direction

Motore si blocca in direzione di chiusura

MoTop 6rokvpyeTcs B HanpasneHuy

3aKpbIBaHNs
Moteur bloqué dans le sens de la fermeture Motor bloqueia no sentido de fechamento FMLYE D7 A 32 BH
Fehler Motor Impulsgeber Falla en generador de impulsos motor Enkoder motor hatasi
Motor encoder fault Errore del trasduttore del motore Owwbka gaTymka MNyNbCOB ABUraTens
Erreur du générateur d'impulsions du moteur Erro motor sensor de impulso HUFUBK i R B 4R

Minimaleditor wird gestartet
Einschalt-Wartezeit bis Motor erkannt
wurde

* Se inicia el editor minimo
« Tiempo de espera a la conexion hasta que
se detecta el motor

* Minimal editér baslatiliyor
* Motor algilana kadar galistirma bekleme
sresi

Minimal editor is started
Switch-on delay until motor is recognized

* Avvio dell'editor minimale
* Tempo di attesa inserzione fino al
riconoscimento del motore

+ 3anyckaetcs Minimaleditor
* Bpemsi oxuaaHusi BKIIOYEHNs Noka
asuratenb He Byaer pacnosHaH

Démarrage de I'éditeur minimal
Délai d'enclenchement jusqu'a ce que le
moteur soit détecté

* Minimaleditor ¢ iniciado
* Tempo de espera ao ligar até o motor ser
reconhecido

© AR IRG R A
o B AUHLIR T AT T R S5 45 I [

Motor Uberstrom

Sobrecorriente en motor

Motorda asiri akim

Motor overcurrent

Sovracorrente del motore

[lBuratens Tok neperpysku

Surintensité du moteur

Motor sobrecorrente

H13C

HLLIE L
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Minimaleditor (Krafteinstellung) aktiv

Editor minimo (ajuste de fuerza) activo

Minimal editor (glic ayari) aktif

Minimal editor (force setting) active

Editor minimale (impostazione di forza) attivo

Minimaleditor (perynuposka ycunusi) aktueH

Editeur minimal actif (réglage de la force)

Minimaleditor (Ajuste da forga) ativo

Oy PCE) RS a5 Hos

15 V-Uberspannung Sobretension 15 V 15V asin gerilim
15 V overvoltage Sovratensione 15 V [oBbiLLeHHOe Hanpskerune 15 B
Surtension de 15V Sobretensdo de 15V 15V i HL &

Blockierung beim Offnen

Obstruccién al abrir

Acilirken blokaj

Obstruction while opening

Bloccaggio all'apertura

BrokvipoBKka npy OTKpbIBaHus

Blocage lors de I'ouverture

Bloqueio ao abrir

T

oo e el )

Minimaleditor (Profileinstellung) aktiv

Editor minimo (ajuste de perfil) activo

Minimal editor (profil ayari) aktif

Minimal editor (profile setting) is active

Editor minimale (impostazione profilo) attivo

Minimaleditor (perynupoBka npodpuns) aktueeH

Editeur minimal actif (réglage du profil)

Minimaleditor (Ajuste do perfil) ativo

(RO ED) R IR i 250

Tir bleibt wahrend Initialisierungsfahrt stehen
(Signale AUF oder ZU liegen nichtan bzw.
Endstellung der Tiir erreicht)

La puerta no se mueve durante la marcha de
inicializacion (sefial ABIERTA o CERRADA no
presente o puerta ha llegado a posicion final)

Kapi ilk baglatma sirlsii sirasinda duruyor
(ACIK veya KAPALI sinyaleri yok ya da kapi
son_pozisyonuna erisildi)

Door remains stationary during initialization
run (no OPEN or CLOSE signal present, or
door has reached end position)

La porta resta ferma durante il movimento di
inizializzazione (nessun segnale di APERTURA
o CHIUSURA presente o la porta ha raggiunto
la_posizione finale)

[lBepb BO BPEMS MHULMANM3UPYHOLLErO
ABIKEHUS HenoaBIkHa (curHansl OTKp. uin
3aKp. OTCYTCTBYHOT MM JOCTUTHYTO KOHLIEBOE
MOMNoXeHNe AsepH)

Porte immobilisée lors du déplacement
dinitialisation (signal OUVRIR ou FERMER
absent / position finale de la porte atteinte)

Porta para durante a viagem de inicializagéo
(Sinais FECHADO ou ABERTO néo presentes
ou posicéo final da porta atingida)

TEBEATHIIRACRE BN AR 1L
CRFEE “HTIT 7 B “ K7 {5
T, BIICRERRAE)

Motor Uberspannung Sobretensién en motor Motorda asiri gerilim

Motor overvoltage Sovratensione del motore [lBuratenb MakcumanbHoe HanpskeHne
Surtension du moteur Motor sobretensao 2V IBONEENE

Motor Unterspannung Subtensién en motor Motorda duisiik gerilim

Motor undervoltage Sottotensione del motore [lBuratenb MUHUMAnNbHOE HanpsKeHne
Sous-tension du moteur Motor subtens&o FLR L

Riemen gerissen Correa rota Kayis yirtildi

Belt torn Rottura della cinghia PemeHb paopeancst

Courroie déchirée Correia com ruptura S i e

15 V-Unterspannung Subtensién 15V 15 V duisik gerilim

15 V undervoltage Sottotensione 15V TMoHwxeHHoe HanpsixeHe 15 B

Sous-tension de 15V

Subtens&o de 15V

ANES

Ermittlung der Parameter (Lernfahrt)

Determinacion de parametros (marcha de
aprendizaje)

Parametrelerin tespiti (6grenme siiriisii)

Determination of parameters (learn run)

Determinazione dei parametri (movimento si
apprendimento)

Onpepenenne napameTpos
(y4ebHas akcnnyaTauys)

Détermination des paramétres (course

Determinagéo dos pardmetros (viagem de

WESH CEET)

d'apprentissage) programagao)

Endstufe defekt Etapa de salida defectuosa Son kademe arizali

Output stage defective Stadio finale difettoso KoHLueBas cTyneHb HeucnpaeHa
Etage de puissance défectueux Nivel final com defeito A H AR IR

Strommessfehler Error de medida de corriente Akim 6lgiim hatasi

Current measurement error Errore di misura corrente OLunbka n3mepeHms Toka
Erreur de mesure du courant Erro de medicao de corrente FH A

Funktion O. K. Funcién O.K. Fonksiyon O.K

Function OK Funzione O.K. OyHkums O.K.

Fonction OK Fungdo O.K. IifeIEH

Parameter-Fehler (Fehler in der Lernfahrt)

Error en parametros
(error en marcha de aprendizaje)

Parametre hatasi (6grenme siiriisiinde hata)

Parameter error Errore di parametro Oww6ka napameTpa
(error during learn run) (errore nel movimento di apprendimento) (owwmbka Bo Bpems y4ebHoI akcnnyarauum)
Erreur de paramétre Erro de parametrizagao Mol aE BE i gm
(erreurs dgns la course d'apprentissage) (erro na‘:/iagem de grogramagéo) SREIR CFEiT D
CAN-Fehler Error en CAN CAN hatasi
: CAN error |SRL| Errore CAN Ownbka CAN
Erreur CAN Erro de CAN CAN %%
Uberwachungsfehler Falla de monitoreo izleme hatasi
Monitoring error Errore di sorveglianza Owwumbka koHTpons
Défaut de surveillance Erro de monitorag&o W 7 e e
Tirist zu Puerta esta cerrada Kapi kapali
Door closed La porta & chiusa [1Bepb 3akpbiTa
Porte fermée Porta esté fechada TR

[

Max. Tlrmasse Uberschritten

Masa méx. de la puerta sobrepasada

Maks. kapi agirh§i agildi

Maximum door weight exceeded

Max. massa della porta superata

Makc. Macca ABepv npeBbllueHa

Masse max. de porte dépassée

Dimensdes méx. da porta ultrapassadas

T A R

oo

Steuerung ist parameterlos und wartet
auf Lernfahrt
Lernfahrt wurde abgebrochen

* La unidad no tiene parametros ajustados y
espera a marcha de aprendizaje
Aprendizaje cancelado

+ Kontrol iinitesi parametresizdir ve
0grenme sirdsiind bekliyor
* Ogrenme siirlsii iptal edildi

Controller has no parameters and is
waiting for learn run
Learn run was canceled

Il dispositivo di comando non ha parametri
e attende il movimento di apprendimento
I movimento di apprendimento & stato
interrotto.

* bnok ynpaenenus 6e3 napameTpos 1
XOeT yyebHoi akcnnyaTauum
* YyebHas akcnnyatauus Gbina OTMeHeHa

Commande sans paramétres, en attente
de la course d'apprentissage

La course d'apprentissage a été
interrompue

0 comando encontra-se sem parametros e
espera pela viagem de programagao
A viagem de programago foi cancelada
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For Resellers: In order to avoid infringements of the license conditions by the reseller or the buyer these instructions and license conditions and accompanying
CD - if applicable - have to be forwarded to the buyers.

License Conditions and Disclaimers for Open Source Software and other Licensed Software
In the product "SIDOOR ATES00E / MED280 ", Copyright Siemens AG, 2015 (hereinafter "Product"), the following Open Source Software is used either unchanged or in a form
that we have modified, and additionally the other License Software noted below:

Liability for Open Source Software

Open Source Software is provided free of charge. We are liable for the Product including Open Source Software contained in accordance with the license conditions applicable to the
Product. Any liability for use of Open Source Software beyond the program flow intended for the Product is explicitly excluded. Furthermore, any liability for defects resulting from
modifications to the Open Source Software by you or third parties is excluded.

We do not provide any technical support for the Product if it has been modified.

Please note the following license conditions and copyright notices applicable to Open Source Software and other License Software:

Component Open Source Software [Yes/No] Acknowledgements Copyright Information / File

LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR COMPONENT
ARM CMSIS LIBRARY (STM32F0XX) - 2.10

ARM CMSIS Library (STM32F0xx) - 2.10 NO

LICENSE CONDITIONS AND COPYRIGHT NOTICES
Commercial Software: ARM CMSIS Library (STM32F0xx) - 2.10
Enclosed you'll find the license conditions and copyright notices applicable for Commercial Software ARM CMSIS Library (STM32F0xx) —2.10

License conditions:

ARM Limited (ARM) is supplying this software for use with Cortex-M processor based microcontrollers. This file can be freely distributed within development tools that are

supporting such ARM based processors.

@par

THIS SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS". NO WARRANTIES, WHETHER EXPRESS, IMPLIED OR STATUTORY, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE APPLY TO THIS SOFTWARE.

ARM SHALL NOT, IN ANY CIRCUMSTANCES, BE LIABLE FOR SPECIAL, INCIDENTAL, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES, FOR ANY REASON WHATSOEVER.

BSD 3-clause

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted provided that the following conditions are met:

1) Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer.

2) Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions and the following disclaimer in the documentation and/or other materials ~ provided with
the distribution.

3) Neither the name of the ORGANIZATION nor the names of its contributors may be used to endorse or promote products derived from this software without specific prior ~ written
permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED
TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT HOLDER OR
CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO,
PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF
LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE,
EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

Copyrights:
(C) COPYRIGHT 2012 STMicroelectronics Copyright (C) 2010 ARM Limited Copyright © ARM Ltd
(C) COPYRIGHT STMicroelectronics Copyright (C) 2010-2011 ARM Limited Copyright © ARM Ltd801176
(c) Copyright Atollic AB. Copyright (C) 2011 ARM Limited
Copyright (C) 2009-2011 ARM Limited Copyright 2011-2012 Altium BV
Technische Anderungen vorbehalten. Zum spateren Gebrauch autbewahren. © Siemens AG 2014 - 2017

Subject to change without prior notice. Store for use at a later date.
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